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ALLEGATO 1 AL MANUALE DI ISTRUZIONI
INFORMAZIONI SUL FABBRICANTE

In tutte le parti del presente manuale nelle quali si fa riferimento, quale fabbricante, a una delle seguenti
societa:

e Ravaglioli S.p.A., P.IVA e C.F.: 01759471202, con sede legale in Sasso Marconi (BO), Via 1°
Maggio, 3, ltalia

e Butler Engineering and Marketing S.p.A., P.IVA: 01741580359, C.F.: 01824810368, con sede
legale in Rolo (RE), Via dell’Ecologia, 6, Italia

e Space S.r.l, P.IVA e C.F.:07380730015, con sede legale in Trana (TO), Via Sangano, 48, Italia

tale societa deve essere intesa come:

Vehicle Service Group Italy S.r.l.
P.IVA: 01426630388
C.F.: 01633631203

con sede legale in Ostellato (FE), Via Brunelleschi, 9, Italia

per effetto della intervenuta fusione per incorporazione delle citate Ravaglioli S.p.A., Butler Engineering
and Marketing S.p.A. e Space S.r.l. in Officine Meccaniche Sirio S.r.l, ridenominata, a seguito della
fusione, Vehicle Service Group Italy S.r.l., avente efficacia giuridica a far data dal 1° luglio 2023.

Il presente Allegato 1 al Manuale di istruzioni costituisce parte integrante del Manuale di istruzioni stesso.

Simone Ferrari

Direttore Generale

Vehicle Service Group ltaly S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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ANNEX 1 TO THE INSTRUCTION MANUAL
MANUFACTURER INFORMATION

In all parts of the present manual in which reference is made to one of the following companies as the
manufacturer:

e Ravaglioli S.p.A., VAT Number and Tax Code: 01759471202, with registered office in Sasso
Marconi (BO), Via 1° Maggio, 3, ltaly

e Butler Engineering and Marketing S.p.A., VAT Number: 01741580359, Tax Code: 01824810368,
with registered office in Rolo (RE), Via del’Ecologia, 6, Italy

e Space S.r.l,, VAT Number and Tax Code: 07380730015, with registered office in Trana (TO), Via
Sangano, 48, Italy

this company is to be understood as:

Vehicle Service Group ltaly S.r.l.
VAT Number: 01426630388
Tax Code: 01633631203

with registered office in Ostellato (FE), Via Brunelleschi, 9, Italy

as a result of the intervened merger by incorporation of the aforementioned Ravaglioli S.p.A., Butler
Engineering and Marketing S.p.A. and Space S.r.l. into Officine Meccaniche Sirio S.r.l., renamed,
following the merger, as Vehicle Service Group ltaly S.r.l., having legal effect as of July 1, 2023.

This Annex 1 to the Instruction Manual is an integral part of the Instruction Manual itself.

Simone Ferrari

Managing Director

Vehicle Service Group Italy S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com

VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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ANLAGE 1 ZUR BEDIENUNGSANLEITUNG
HERSTELLERANGABEN

In allen Teilen der vorliegenden Bedienungsanleitung, in denen auf eine der folgenden Gesellschaften:

e Ravaglioli S.p.A., Umsatzsteuer-ldentifikationsnummer und Italienische Steuernummer:
01759471202, mit Rechtssitz in Sasso Marconi (BO), Via 1° Maggio, 3, Italien

o Butler Engineering and Marketing S.p.A., Umsatzsteuer-ldentifikationsnummer 01741580359,
und ltalienische Steuernummer: 01824810368, mit Rechtssitz in Rolo (RE), Via dell'Ecologia, 6,
Italien

e Space S.r.l, Umsatzsteuer-ldentifikationsnummer und ltalienische  Steuernummer:
07380730015, mit Rechtssitz in Trana (TO), Via Sangano, 48, Italien

als Hersteller Bezug genommen wird, ist diese Gesellschaft zu verstehen als:

Vehicle Service Group Italy S.r.l.
UMSATZSTEUER-IDENTIFIKATIONSNUMMER: 01426630388
ITALIENISCHE STEUERNUMMER: 01633631203

mit eingetragenem Rechtssitz in Ostellato (FE), Via Brunelleschi, 9, Italien

als Folge der verschmelzenden Ubernahme der vorgenannten Ravaglioli S.p.A., Butler Engineering and
Marketing S.p.A. und Space S.r.l. in die Officine Meccaniche Sirio S.r.I., die nach der Verschmelzung mit
rechtlicher Wirkung zum 1. Juli 2023 in Vehicle Service Group lItaly S.r.l. umbenannt wurde.

Die vorliegende Anlage 1 zur Bedienungsanleitung ist integrierender Bestandteil der Betriebsanleitung
selbst.

Simone Ferrari

Geschéftsfiihrer

Vehicle Service Group ltaly S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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ANNEXE 1 DU MANUEL D’INSTRUCTIONS
INFORMATIONS SUR LE FABRICANT

Dans toutes les parties de ce manuel ou il est fait référence a I'une des sociétés suivantes en tant que
fabricant:

- Ravaglioli S.p.A., numéro de TVA et code fiscal: 01759471202, dont le sieége social est situé a
Sasso Marconi (BO), Via 1° Maggio, 3, Italie

- Butler Engineering and Marketing S.p.A., numéro de TVA: 01741580359, code fiscal:
01824810368, dont le siege est a Rolo (RE), Via dell'Ecologia, 6, Italie

- Space S.r.l.,, numéro de TVA et code fiscal: 07380730015, dont le siége est a Trana (TO), Via
Sangano, 48, Italie

cette société doit étre sous-entendue comme:

Vehicle Service Group Italy S.r.l.
numéro de TVA: 01426630388
code fiscal: 01633631203

dont le siége social est situé a Ostellato (FE), Via Brunelleschi, 9, Italie

a la suite de la fusion par incorporation des sociétés Ravaglioli S.p.A., Butler Engineering and Marketing
S.p.A. et Space S.r.l. dans Officine Meccaniche Sirio S.r.l., renommée, a la suite de la fusion, Vehicle
Service Group ltaly S.r.l., avec effet juridique a compter du 1er juillet 2023.

La présente Annexe 1 au Manuel d’instructions fait partie intégrante du Manuel d’instructions lui-méme.

Simone Ferrari

Directeur Général

Vehicle Service Group Italy S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com

VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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ANEXO 1 AL MANUAL DE INSTRUCCIONES
INFORMACION DEL FABRICANTE

En todas las partes de este manual en las que se haga referencia a una de las siguientes empresas
como fabricante:

o Ravaglioli S.p.A., numero de IVA y cédigo fiscal: 01759471202, con domicilio social en Sasso
Marconi (BO), via 1° Maggio, 3, Italia

o Butler Engineering and Marketing S.p.A., numero de IVA: 01741580359, cédigo fiscal:
01824810368, con domicilio social en Rolo (RE), via del’Ecologia, 6, Italia

e Space S.r.l,, numero de IVA y cédigo fiscal:07380730015, con domicilio social en Trana (TO), via
Sangano, 48, Italia

que debe entenderse por sociedad:
Vehicle Service Group Italy S.r.l.
Nudmero de IVA: 01426630388
codigo fiscal: 01633631203

con domicilio social en Ostellato (FE), via Brunelleschi, 9, Italia

como resultado de la fusién por incorporacion de las mencionadas Ravaglioli S.p.A., Butler Engineering
and Marketing S.p.A. y Space S.r.l. en Officine Meccaniche Sirio S.r.l., rebautizada, tras la fusion, Vehicle
Service Group ltaly S.r.l., con efectos juridicos a partir del 1 de julio de 2023.

El presente Anexo 1 del Manual de Instrucciones forma parte integrante del mismo.

Simone Ferrari

Director Gerente

Vehicle Service Group lItaly S.r.l.

Via Filippo Brunelleschi 9
44020 Ostellato (FE) Italy
VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203

Vehicle Service Group Italy S.r.l. | Via Filippo Brunelleschi 9 | 44020 Ostellato (FE) Italy
& +39.051.6781511 | +39.051.846349 | & info.emea@vsgdover.com

VAT no.: 01426630388 | Tax no.: 01633631203
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MANUAL DE INSTRUCCIONES

ES TRADUCCION DE LAS
INSTRUCCIONES ORIGINALES

Par las tablas de los repuestos véase la seccion“LISTA DE PIEZAS”.

* En caso de dudas, para eventuales aclaraciones, pongase en contacto con el distribuidor mas préximo o
dirijase directamente a:

BUTLER ENGINEERING and MARKETING S.p.A. a s. u.
Via dell’Ecologia, 6 - 42047 Rolo - (RE) ltaly
Phone (+39) 0522 647911 - Fax (+39) 0522 649760 - e-mail: Info@butler.it

1301-M001-03 - Rev. n. 03 (10/2021)
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SUMARIO
DESCRIPCION GENERAL 5 9.2.12 Instalacion del kit impresora
) (opcional) 25
SIMBOLOGIA UTILIZADA EN EL MANUAL _ 7 9.2.13 Configuracion del servicio TEq-
, Link (estandar en algunos
TABLA DE COLOCACION DE LAS modelos) 38
PLACAS 8 ,
. 10.0 EMPALME ELECTRICO 42
1.0 INFORMACION GENERAL 10 10.1 Controles eléctricos 42
1.1 Introduccién 10
11.0 EMPALME NEUMATICO 43
2.0 DESTINO DE USO 10
2.1 Formacion del personal encargado ___10 | 12.0 MONTAJE DE LA RUEDA EN EL
MANDRIL 43
3.0 DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD ____ 11 12.1 Montaje de la rueda 43
3.1 Riesgos restantes 11 12.2 Montaje de la rueda 45
12.3 Correcto posicionamiento del dispo-
4.0 NORMAS GENERALES DE sitivo deteccion Run-out ultrasonidos
SEGURIDAD 12 (opcional) 46
5.0 EMBALAJE Y MANIPULACION PARA 12.4 Utilizacion del rollo pesos adhesivos
EL TRANSPORTE 13 (estandar en algunos modelos) 47
6.0 DESEMBALAJE 13 13.0 DISPLAY CON TECLADO 47
7.0 MOVILIZACION 14 14.0 EQUILIBRADO RUEDA 48
14.1 Encendido y apagado del equipo 48
8.0 AMBIENTE Dl‘? TRABAJO____ 14 14.2 Configuracion programas de
8.1 Area de trabajo 14 equilibrado 49
8.2 Iluminacion 15 14.2.1 Configuracién rapida programas
. y medidas por medio del brazo
9.0 MONTAJEDELAMAQUINA_______ 15 del calibre distancia-diametro 50
9.1 Sistema de anclaje 15 14.2.2 Configuracién programas por
9.2 Procedimiento de ensamblaje 16 medio de pantalla medicion 53
9.2.1 Montaje del mandril en la brida__16 14.3 Visualizacién indicativa puntos donde
9.2.2 Montaje y desmontaje del mandril detectar medida/aplicacion peso ___54
neumadtico en la brida 16 14.3.1 Posicionamiento pesos 55
9.2.3 Montaje pantalla 18 14.4 Visualizacion campo activo/en
9.2.4 Montaje palpador de anchura modificacion 55
(esttim.iar en algunos mod'e’los) —19 14.5 Descripcion pantalla de equilibrado___56
9.2.5 Monta.].e c?rter de p rotecchn_zo 14.5.1 Modalidad de equilibrado 58
9.2.6 Montaje carter de proteccion con ore . L. —
medidor de anchura automadtico 14.6 Utlllza?u‘m magquinas con p alpador
p automatico deshabilitado 61
(estandar en algunos modelos) ___ 21 L —_
9.2.7 Montaje carter de protecciéon con 14.6.1 Programacion manual de las
el dispositivo laser “a las 12” dimensiones rueda 61
(opcional) 21 14.7 Programas de equilibrado estandar __62
9.2.8 Montaje carter de proteccion con 14.7.1 Estatico 62
medidor de anchura automadtico y 14.7.2 Estdtico-1 62
dispositivo laser “a las 12” 14.7.3 Estatico-2 62
(opcional) 22 14.7.4 Dinamico 62
9.2.9 Compruebe el funcionamiento 14.7.5 ALU-S 63
correcto del dispositivo laser 14.7.6 ALU-S1 63
“a las 12” (opcional) 22 14.7.7 ALU-S2 63
9.2.10 Montaje Run-out ultrasonidos 14.7.8 ALU-1 63
(opcional) 23 14.7.9 ALU-2 64
9.2.11 Montaje Run-out ultrasonidos con 14.7.10 ALU-3 64
soporte (opcional) 24 14.7.11 ALU-4 64
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14.8 Programas de equilibrado opcionales _65 16.2 Senalizaciones de error del servicio
14.8.1 Modalidad ECO-WEIGHT 65 TEgq-Link (estandar en algunos
14.8.2 Modalidad SPLIT 67 modelos) 89
14.8.3 Modalidad pesos ocultos detras 16.3 Desbloqueo de emergenciaen los
de los radios 69 modelos con mandril neumadtico 89
14.8.4 Modalidad matching 70
14.9 Programas de equilibrado especiales _73 | 17.0 MANTENIMIENTO NORMAL 89
14.9.1 Pax 73 P
14.10 Funcion nuevo cdlculo 73 18.0 DATOS ?E(_:NICO,S - 90
18.1 Datos técnicos eléctricos 90

14.11 Equilibrado rueda modalidad mo-

tocicleta (con Kit alargador calibre 18.2 Datos técnicos mecdnicos__90

distancia) 74 18.3 Dimensiones 91

15.0 MENU USUARIO (OPCIONES Y 19.0 ALMACENAMIENTO 92
CALIBRADOS) 74

15.1 Meni opciones 75 20.0 DESGUACE 92

15.1.1 Limite peso inferior 77 | 21.0 DATOS DE LA PLACA 92

15.1.2 Programacioéon dimensiones pesos
adhesivos y % de umbral estdtico _77 | 22.0 ESQUEMAS FUNCIONALES 92

15.1.3 Gestion usuarios 78 Tabla A - Esquema de conexion eléctrica _93

15.2 Activacion del medidor electronico de Tabla B - Esquema de conexion eléctrica
Run-out (Opcional) 79 (estandar en algunos modelos) _ 95

15.3 Calibrados delamaquina___________ 80 | Tabla C - Esquema de conexiéon neumdtica

15.3.1 Calibrado “0” (cero) mandril 80 (para modelos con mandril neu-

15.3.2 Calibrado de los sensores de me- madtico) 96

dida del peso 81 Tabla D - Disposicion de tarjetas
15.3.3 Calibrado del/los palpador/es 83 electronicas 97
16.0 SENALIZACIONES DE ERROR 88

16.1 Senalizaciones de error Kit impresora
(opcional) 88
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e
ol2lelel5|5|5]5|8
2|l€l12|5|2|2|E|5|8|2)|3

moaso | 51 8121 81212122 5|28
Caracteristica / Accesorios g | & E E E E % % 3 g E
A5 8|E|E|E E
] - 5
Mandril roscado ° ° ° °
Mandril neumatico ° ° ° ° ° ° °
Freno de pedal ° ° ° °
Freno de pedal / pedal abre-cierra mandril ° ° ° ° ° ° °
Grupo filtro reductor de presion ° ° ° ° ° ° °
Calibre de anchura ° °
Grupo medidor automatico anchura ° ° ° ° ° ° ° ° °
Palpador manual ° ° ° ° ° ° ° °
Virola auto ° ° ° °
Manguito de bloqueo neumatico ° ° ° ° ° ° °
Desbloqueo de emergencia del mandril neumatico ° ° e | o o | o °
Wi-Fi convertidor grupo o | o
Soporte adhesivos de rueda pesos en rollo OPT |OPT |OPT |OPT|OPT |OPT| e ° ° °
Cono D.88 - 132 todoterreno ° ° ° ° °
Adaptador de enchufe Shuko para enchufe de 3 .
clavijas UK
Brida con palpador ° °
Plaquita Butler ° ° ° ° ° ° ° °
Plaquita Monochrom °
Plaquita Opel/Vauxhall °
Plaquita Librak360 ° ° ° ° ° ° °
Plaquita conectividad "ON" ° °
Plaquita Primetool ° °
Plaquita WB650SL Primetool °
Plaquita WB650SLP Primetool °

e = estandar

OPT = opcional
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DESCRIPCION GENERAL Fig. 1
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LEYENDA (Fig. 1)
1 — Tablero porta-pesos
2 — Mandril neumatico
3 — Calibre distancia-diametro
4 — Mandril roscado
5 — Carter de protecciéon
6 — Freno de pedal (para todos modelos)
Pedal abre-cierra mandril (para los modelos
con mandril neumatico)
7 — Interruptor general
8 — Palpador de anchura (estdndar en algunos
modelos)
9 — Pantalla
10 - Pinza para aplicacién peso
11 - Carter lateral
12 — Teclado 7 teclas
13 - Anillo prensador
14 - Virola auto (en los modelos con mandril ros-
cado)
15 - Manguito de bloqueo neumatico (en los mo-
delos con mandril neumatico)
16 — Conos + copa de proteccién
17 - Palpador manual (estdndar en algunos mo-
delos)
18 — Pinza para pesos

19 — Contrapeso carros

20— Grupo laser horas 6 + iluminador

21 - Grupo medidor automatico anchura (estandar
en algunos modelos)

22 - Kit brida de columnas para ruedas 5 agujeros
BMW (opcional)

23 - Desbloqueo de emergencia del mandril neu-
matico (en los modelos con mandril neuma-
tico)

24 — Run-out ultrasonidos (opcional)

25 — Run-out ultrasonidos con soporte (opcional)

26 — Dispositivo laser "a las 12" (opcional)

27 — Soporte adhesivos de rueda pesos en rollo
(estandar en algunos modelos)

28 — Kit impresora (opcional)

29 - Grupo convertidor Wi-fi (estandar en algunos
modelos)

30- Cono D.88- 132 todo terreno (estandar en
algunos modelos)

31 - Adaptador de enchufe Shuko para enchufe de
3 clavijas UK (estandar en algunos modelos)

32 - Brida con calibre (estandar en algunos mode-
los)
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SIMBOLOGIA UTILIZADA EN EL MANUAL

Simbolo

Descripcion

Simbolo

Descripcion

Leer el manual de instrucciones.

iPeligro!
Prestar particular atencién.

S

Colocarse guantes de trabajo.

Nota. Indicacién y/o informacién
atil.

Usar zapatos de trabajo.

T

©
©)

Desplazamiento con carretilla
elevadora o transpaleta.

Usar gafas de seguridad.

Levantar por la parte superior.

Obligacién.
Operaciones que se deben efec-
tuar forzosamente.

Atencién: no levantar jamas
la maquina tomandola por el
mandril.

©0e®

Atencion.
Prestar particular atenciéon (po-
sibles danos materiales).

> e

iPeligro!
Presencia laser.
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TABLA DE COLOCACION DE LAS PLACAS

o 999915200 = | 99990758
(g‘l/
6
| / 999914160

\\\\\\\\;55\\/////W

&
7 7
-

999921230

999921240

999916311

999912460

999917640
999923250

99990114

999923290
999923870
999924410

999924560 =
999924570 999920540 999910050
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Cadigos de las placas

99990114 Plaquita flecha
99990758 Plaquita peligro electricidad

999912460 Plaquita presion alimentacion (para los modelos con mandril neumdtico)
999912940 Plaquita levantamiento

999914160 Plaquita tension 230V 50/60 Hz 1 Ph

999915200 Plaquita matricula

999916311 Plaquita contenedor desechos

999917640 Plaquita Butler (estandar en algunos modelos)

999920540 Plaquita peligro apuntador ldser

999921230 Plaquita “ON” (en los modelos con mandril neumdtico)

999921240 Plaquita “OFF” (en los modelos con mandoril neumdtico)

999923250 Plaquita Primetool (estdandar en algunos modelos)

999923290 Plaquita Monochrom (estandar en algunos modelos)
999923870 Plaquita Opel/Vauxhall (estandar en algunos modelos)
999924410 Plaquita Librak360 (estandar en algunos modelos)

999924500 Plaquita conectividad “ON” (estandar en algunos modelos)
999924560 Plaquita WB650SLP Primetool (estdandar en algunos modelos)
999924570 Plaquita WB650SL Primetool (estandar en algunos modelos)

] Plaquita cédigo QR

LAS PLACAS QUE NO SEAN PERFECTAMENTE LEGIBLES O SE PIERDAN, DEBEN PE-
DIRSE AL FABRICANTE, CITANDO EL CODIGO CORRESPONDIENTE Y REEMPLAZARSE.
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ALGUNAS ILUSTRACIONES Y/O
PANTALLAS DISPLAY CONTE-
NIDAS EN ESTE MANUAL HAN
SIDO OBTENIDAS POR FOTOS DE
PROTOTIPOS POR LO TANTO LAS
MAQUINAS Y LOS ACCESORIOS
DE LA PRODUCCION ESTANDAR
PUEDEN SER DIFERENTES EN
ALGUNAS PARTES/PANTALLAS

DISPLAY.

1.0 INFORMACION GENERAL

El presente manual forma parte integrante del
producto y debera seguir toda la vida operativa de
la maquina.

Es necesario leer atentamente las advertencias e
instrucciones que contiene, ya que son indicaciones
importantes para un FUNCIONAMIENTO, USO y
MANTENIMIENTO SEGUROS.

CONSERVAR EN SITIO CONOCIDO
AL PERSONAL Y FACILMENTE AC-
CESIBLE PARA QUE PUEDA SER
CONSULTADO POR TODOS LOS
USUARIOS DEL ACCESORIO CADA
VEZ QUE SURJAN DUDAS.

LA INOBSERVANCIA DE LAS INS-
TRUCCIONES CONTENIDAS EN
EL PRESENTE MANUAL PUEDE
CAUSAR SITUACIONES PELIGRO-
SAS, INCLUSO GRAVES, Y EXIME
EL FABRICANTE DE TODA RES-
PONSABILIDAD POR LOS DANOS

2.0 DESTINO DE USO

Las maquinas objeto este manual y sus diferentes
versiones, son equilibradoras de automoviles y
transporte ligero y deberan utilizarse inicamente
para anular o, por lo menos, reducir a un limite
aceptable las vibraciones de las ruedas, aplicando
masas denominadas pesos -de adecuada entidad y
en determinadas posiciones- en las mismas ruedas
incorrectamente equilibradas.

PELIGRO: EL EMPLEO DE ESTAS
MAQUINAS EN APLICACIONES
DIFERENTES PARA LAS CUALES
FUERON DISENADAS (DETALLA-
DAS EN EL PRESENTE MANUAL)
SE CONSIDERA INAPROPIADO Y
PELIGROSO.

EL FABRICANTE DECLINA TODA
RESPONSABILIDAD POR LOS DA-
NOS PROVOCADOS POR UN USO
INADECUADO, INCORRECTO E
IRRESPONSABLE.

2.1

Sélo el personal expresamente autorizado y con
la formacién adecuada podra utilizar la maquina.

Formacion del personal encargado

Debido a la dificultad de las operaciones necesarias
para utilizar la maquina y a fin de realizar dichas
operaciones de modo correcto y seguro, el personal
encargado debera recibir la formacién adecuada para
adquirir los conocimientos suficientes que le permitan
trabajar como indica el fabricante.

DERIVADOS.
UNA ATENTA LECTURA DEL PRE-
SENTE MANUAL DE INSTRUCCIO-
1.1 Introduccién NES PARA LA UTILIZACION Y EL

La compra de la equilibradora que esta descrita aqui,
ha sido una eleccién excelente.

Esta maquina se distingue especialmente por la fia-
bilidad y la facilidad de empleo, la seguridad y la ra-
pidez de trabajo. Respetando el mantenimiento y las
precauciones minimos necesarios, esta equilibradora
funcionara durante muchos anos sin problemas y con
satisfaccién.

MANTENIMIENTO Y UN CORTO
PLAZO ACOMPANANDO A PER-
SONAL EXPERTO PUEDE CONSTI-
TUIR SUFICIENTE PREPARACION
PREVENTIVA.
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3.0 DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD

COMPROBAR DIARIAMENTE LA
INTEGRIDAD Y LA FUNCIONALI-
DAD DE LOS DISPOSITIVOS DE
SEGURIDAD Y DE PROTECCION

EN LA MAQUINA.

* Interruptor general situado en la parte trasera de
la maquina

Sirve para desconectar la alimentacion eléctrica de
la maquina.

* Carter de proteccion

Sirve para proteger el operador de posibles pro-
yecciones de materiales presentes sobre la rueda
durante el balanceo de la misma.

Normalmente el arranque del balanceo de la
rueda queda inhabilitado cuando el carter de
proteccién rueda ha sido levantado (abierto). En
efecto, el carter de protecciéon abierto interrum-
pe el circuito que activa el motor e impide el
arranque automatico, incluso en caso de error.

Presionar la tecla de parada - para detener la
rotacién de la rueda en caso de emergencia.

* Seguridad laser

3.1

La maquina fue sometida al analisis total de riesgos
siguiendo la norma de referencia EN ISO 12100.

Los riesgos fueron reducidos en la medida de lo po-
sible en relacion a la tecnologia y a la funcionalidad
del producto.

Eventuales riesgos residuos fueron evidenciados a
través de imagenes y advertencias colocadas como
indica la “TABLA DE COLOCACION DE LAS PLACAS”
en la pagina 8.

Riesgos restantes

ESTE DISPOSITIVO ESTA EQUI-
PADO DE EMISORES LASERES
CONTROLADOS POR SOFTWARE
INSTALADOS EN EL DISPOSITI-
VO .

EN EL EXTERIOR DEL DISPOSITI-
VO SE HAN APLICADO PLACAS DE
ADVERTENCIA E INFORMACION
QUE INDICAN LA PRESENCIA Y
EL UTILIZO DE INSTRUMENTOS
DE MEDICION LASER.

EVITAR FIJAR DIRECTAMENTE A
CORTO ALCANCE LOS EMISORES
LASERES CON EL EQUIPO EN
FUNCION.

LA EJECUCION DE COMANDOS,
REGULACIONES O DE PROCEDI-
MIENTOS QUE NO SEAN LOS DES-
CRITOS AQUI, PUEDE CONDUCIR
A UNA EXPOSICION PELIGROSA A
LAS RADIACIONES.
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4.0 NORMAS GENERALES DE SEGURI-

o

* El fabricante queda exento de toda responsabilidad
por los danos provocados por manipulaciones o mo-
dificaciones de la maquina realizados sin su previa
autorizacion.

Laremocién o alteracién de los dispositivos de segu-
ridad o de los senales de advertencia puestos en la
maquina, puede causar grave peligro y comporta una
violacién de las Normas Europeas sobre seguridad.

* La maquina debe utilizarse exclusivamente en luga-
res exentos de peligro de explosion o incendio y en
lugares secos y cubiertos.

Deben utilizarse iinicamente accesorios y recambios
originales.

EL OPERARIO DEBE EQUIPARSE
CON ROPA DE TRABAJO ADE-
CUADA, GAFAS PROTECTORAS
Y GUANTES PARA PROTEGERSE
DEL POLVO PERJUDICIAL, UNA
FAJA DE PROTECCION PARA EL
ESFUERZO LUMBAR CUANDO
LEVANTE PIEZAS PESADAS, NO
DEBE LLEVAR OBJETOS COLGAN-
TES COMO PULSERAS U OTROS
SIMILARES, MANTENER EL PELO
LARGO ADECUADAMENTE RECO-
GIDO Y DEBE UTILIZAR CALZADO
ADECUADO AL TIPO DE OPERA-
CION.

©®
O

EL CONSTRUCTOR REHUSA TO-
DAS RESPONSABILIDADES PARA
DANOS CAUSADOS POR MODIFI-
CACIONES NO AUTORIZADAS O
POR LA UTILIZACION DE COM-
PONENTES O ACCESORIOS NON
ORIGINALES.

La instalacion debe ser efectuada exclusivamente
por personal cualificado segin las instrucciones
descritas a continuacion.

Comprobar que durante las maniobras operativas
no existan condiciones de peligro. Si se observa un
funcionamiento incorrecto, se debe parar inmedia-
tamente la maquina y consultar con el servicio de
asistencia del punto de venta autorizado.

En condiciones de emergencia y antes de proceder
con cualquier operaciéon de mantenimiento o repa-
racién, es necesario aislar el equipo de las fuentes
de energia, desconectando la alimentacién eléctrica
mediante mediante el interruptor principal.

El sistema eléctrico de alimentaciéon de la maquina
tiene que disponer de adecuada conexién a tierra, a
la que ira conectado el conductor amarillo-verde de
proteccion de la maquina.

* Asegurarse de que en la zona de trabajo que rodea la
maquina no haya objetos peligrosos ni residuos de
aceite que puedan danar el neumatico. Ademas los
residuos de aceite en el suelo pueden ser un peligro
para el operario.

Esta absolutamente PROHIBIDO usar la maquina
para hacer girar cualquier otra cosa que no sea una
rueda de vehiculo. Bloqueos realizados sin cuidado
pueden provocar el desenganche de las partes gira-
torias, con riesgo para la seguridad del operador y
para la integridad de la maquina y de cualquier otra
cosa situada cerca de la misma.

* Mantener limpios y sin grasa las manillas y los man-
gos de funcionamiento de la maquina.

* El ambiente de trabajo debe conservarse limpio, seco
y suficientemente iluminado.
El equipo puede ser utilizado por un solo operador a
lavez. Las personas no autorizadas deben permane-
cer fuera de la zona de trabajo ilustrada en la Fig. 3.
Evitar absolutamente situaciones de peligro. En espe-
cial no utilizar herramientas neumaticas o eléctricas
en ambientes hiimedos o resbalosos y no dejarlas
expuestas a los agentes atmosféricos.

Durante el funcionamiento y el mantenimiento de
esta maquina es necesario respetar absolutamente
todas las normas de seguridad y de prevencion de
los accidentes vigentes.

El equipo debe ser maniobrado por personal en-
trenado.

EN LOS MODELOS CON BLOQUEA-
DO NEUMATICO DE LA RUEDA,
DURANTE LAS OPERACIONES DE
APERTURA/CIERRE MANDRIL,
PONER LA MAXIMA ATENCION
A NO ACERCAR LAS MANOS NI
OTRAS PARTES DEL CUERPO AL
MANDRIL EN MOVIMIENTO.
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5.0 EMBALAJE Y MANIPULACION PARA
EL TRANSPORTE

i

OO

O Q

LAS OPERACIONES DE DESPLAZAMIENTO DE
LAS CARGAS DEBEN SER EFECTUADAS POR
PERSONAL ESPECIALIZADO.

EL DISPOSITIVO DE LEVANTAMIENTO DEBE
DISPONER DE UNA CAPACIDAD MINIMA EQUI-
VALENTE AL PESO DE LA MAQUINA EMBALA-
DA (VEASE PARRAFO “DATOS TECNICOS”).

La maquina viene embalada parcialmente ensamblada.
Para manipular la maquina debe utilizarse una trans-
paleta o una carretilla elevadora.

Colocar las horquillas a la altura de las senales del
embalaje.

Fig. 2

6.0 DESEMBALAJE

DURANTE EL DESEMBALAJE
USAR SIEMPRE GUANTES PARA
EVITAR EVENTUALES DANOS
PROVOCADOS POR EL CONTACTO
CON EL MATERIAL DE EMBALAJE
(CLAVOS, ETC.).

La caja de carton esta precintada con flejes de plastico.
Cortar los flejes con unas tijeras adecuadas. Con un
cuchillo pequefnio hacer unos cortes a lo largo de los
ejes laterales de la caja y abrirla como un abanico.
También se puede desembalar separando la caja de
carton del pallet al que esta fijada. Si la maquina se
habia embalado completamente montada, una vez
quitado el embalaje, debe comprobarse que no haya
sufrido dafos y que no falten piezas.

En caso de duda no utilizar la maquina y consultar
con personal cualificado (del punto de venta autori-
zado).

Las partes del embalaje (bolsas de plastico, poliestire-
no expandido, clavos, tornillos, madera, etc.) pueden
resultar muy peligrosos y por lo tanto deben mantener-
se fuera del alcance de los nifios. Si dichos materiales
son contaminantes o no biodegradables, depositarlos
en lugares reciclaje adecuados.

CUIDADO, LA CAJA CON LOS
ACCESORIOS VA DENTRO DEL
EMBALAJE. ANTES DE TIRAR EL
EMBALAJE COMPROBAR QUE YA
NO ESTE DENTRO.
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7.0 MOVILIZACION

:
OWQ

EL DISPOSITIVO DE LEVANTAMIENTO DEBE

DISPONER DE UNA CAPACIDAD MINIMA EQUI-

VALENTE AL PESO DE LA MAQUINA (VEASE

PARRAFO DATOS TECNICOS). NO PROVOCAR
OSCILACIONES CON LA MAQUINA LEVANTA-

YNO

NO LEVANTAR JAMAS LA MAQUINA TOMAN-

DOLA POR EL MANDRIL.

Para desplazar la maquina del lugar de trabajo habitual
aotro, el transporte de la maquina debe ser efectuado
siguiendo las instrucciones descritas a continuacion.

* Proteger los cantos vivos en los extremos con un
material adecuado (Pluribol-cartén).

* No utilizar cables para elevar la maquina.

* Asegurarse de que la alimentacion eléctrica y neu-
matica (en los modelos con mandril neumatico) de
la maquina sean desconectadas.

* Colocar nuevamente la maquina sobre el pallet ori-
ginal adjunto al suministro.

e Utilizar transpaleta o fork-lift para la movilizacion.

8.0 AMBIENTE DE TRABAJO

Las caracteristicas del ambiente de trabajo de la ma-
quina deben mantenerse en los limites indicados a
continuacion:
e temperatura: +5 °C + +40 °C (+41 °F + +104 °F)
* humedad relativa: 30 - 95% (sin rocio)
* presion atmosférica: 860 - 1060 hPa (mbar)

(12.5 + 15.4 psi).
El empleo de la maquina en ambientes que presentan
caracteristicas especiales puede admitirse sélo si es-
tablecido y aprobado del constructor.

8.1 Area de trabajo

Fig. 3

600 mm
23.62"

600 mm
23.62"

600 mm
23.62"

UTILIZAR LA MAQUINA EN LUGAR SECO Y
SUFICIENTEMENTE ILUMINADO, CERRADO,
PROTEGIDO DE TODAS LAS CONDICIONES
CLIMATICAS Y CUMPLIENDO CON LAS NOR-
MAS VIGENTES EN RELACION CON LA SEGU-
RIDAD LABORAL.

Para instalar la maquina se necesita un espacio util
como aparece marcado en la Fig. 3. La colocacién de
la maquina debe efectuarse segun las proporciones
indicadas. Desde el puesto de trabajo el operario
puede ver toda la maquina y la area que la rodea. El
tiene la obligacion de impedir que en esta zona se
hallen personas no autorizadas y objetos que puedan
provocar peligros.

La maquina se debe montar sobre una superficie hori-
zontal, a ser posible, recubierta de cemento o baldosas.
Evitar superficies poco estables o irregulares.

La superficie de apoyo de la maquina debe tener una
capacidad adecuada para soportar las cargas transmi-
tidas durante el funcionamiento. Dicha superficie debe
tener una capacidad de al menos 500 Kg\m? (102 Ib/ft?).
El pavimento sdélido debe lo bastante profundo para
asegurar la fijaciéon de los tacos de anclaje.
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8.2

La maquina no necesita una luz especial para las ope-
raciones de trabajo normales. De todas formas debe
ser colocada en un lugar bien iluminado.

Iluminacion

9.0 MONTAJE DE LA MAQUINA

/N

CUALQUIERA OPERACION DE
TIPO MECANICO DEBE SER EFEC-
TUADA POR PERSONAL TECNICO

SI INSTALADO, CADA VEZ QUE
EL EJE DEL PALPADOR ES EX-
TRAIDO DE SU ASIENTO, EL ILU-
MINADOR LED (FIG. 1 REF. 20)
SE ENCIENDE, HACIENDO MAS
LUMINOSA EL AREA INTERNA DE
LA RUEDA DONDE EL OPERADOR

DEBE TRABAJAR.

DEBIDAMENTE CUALIFICADO.

Después de haber quitado el embalaje a todas las pie-
zas, debe comprobarse que no hayan sufrido desper-
fectos y que no falten piezas. Para el montaje referirse
a las ilustraciones anejas indicadas a continuacién.

9.1 Sistema de anclaje

La maquina embalada esta fijada al pallet de soporte
por medio de las perforaciones predispuestas en le
chasis e indicado en la figura siguiente. Tales perfo-
raciones también deben utilizarse para la fijacién al
suelo, mediante anclajes para suelo (no incluidos en
el suministro). Antes de ejecutar la sujecion definitiva,
verificar que todos los puntos de anclaje sean en llano
y correctamente en contacto con la superficie de suje-
cion misma. En el caso contrario, colocar un perfiles
espesores entre la maquina y la superficie inferior,
como indicado en la Fig. 4.

ES OBLIGATORIO FIJAR A TIERRA
POR MEDIO DE TACOS EN CASO
QUE LAS RUEDAS PESEN MAS DE
30 KG (66 LBS).

X

a=374mm/14.72”
b =680 mm/26.77”

Fig. 4
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* Para la fijacién del producto al suelo, utilice tacos
de anclaje (Fig. 4 ref. 1) con vastago roscado M8
(UNC 5/16) adecuado al suelo sobre el que se fijara
la desmontadora y en nimero igual al namero de
orificios de fijacién dispuestos en el marco inferior;

* taladrar orificios en el suelo, adecuados para la in-
sercion de los anclajes elegidos, en correspondencia
con los agujeros dispuestos en el marco inferior;

* insertar los anclajes en los orificios realizados en el
suelo a través de los orificios del marco inferior y
apretar los elementos roscados;

* apretar los anclajes en el marco base aplicando un
par de torsion igual al indicado por el fabricante de
los anclajes.

9.2 Procedimiento de ensamblaje

9.2.1 Montaje del mandril en la brida
En los modelos con mandril roscado

Atornillar con una llave de boca de 27 mm el mandril
(Fig. 5 ref. 1) en la brida (Fig. 5 ref. 2).

Fig. 5

9.2.2 Montaje y desmontaje del mandril neu-
madtico en la brida

En los modelos con mandril neumatico

MONTAJE

1. Unavez realizadas las conexiones eléctrica y neuma-
tica encender la maquina (al realizar el encendido
se abre el mandril neumatico).

2. Apagar la maquina mediante el interruptor general
(Fig. 1ref. 7). Acoplar el vastago interior neumati-
co (Fig. 6 ref. 1) con el vastago interior de la brida
(Fig. 6 ref. 2) (ver Fig. 6).

2 Fig. 6

DURANTE EL MONTAJE DEL KIT
EJE NEUMATICO (FIG. 6 REF. 1)
PONER SEGUROS DE ROSCAS RE-
SISTENCIA MEDIA LOCTITE 242
O EQUIVALENTE SOLO SOBRE
ROSCA M10 Y FIJAR A 30 Nm (59
ft1bs).
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3. Apretar el vastago interior neumatico (Fig. 7 ref. | DESMONTAJE
1) con el vastago interior de la brida (Fig. 7 ref. 2)
utilizando la llave en dotacién (Fig. 7 ref. 3) y una
llave de 12 mm (Fig. 7 ref. 4). Utilizar una llave
dinamométrica (Fig. 7 ref. 5) (no entregada) en uno

1. Abrir el mandril neumatico con adecuado pedal y
controlar la posicién de la bola exterior (Fig. 9 ref.
1) que tiene que ser como indicado en Fig. 9.

de los 2 orificios previstos en la llave suministrada | | Fig. 9
(Fig. 7 ref. 3).

4. Bloquear el mandril apretando el freno y apretando
el tornillo del eje neumatico (Fig. 8 ref. 1) en la

brida (Fig. 8 ref. 2) hasta el tope.

Fig. 8 2. Bloquear el mandril apretando el freno y desblo-
’ 2 quear el eje neumatico (Fig. 10 ref. 1) utilizando
la llave suministrada (Fig. 10 ref. 2).

5. Apretar con la llave en dotacién (Fig. 8 ref. 3).
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3. Destornillar el tornillo del eje neumatico (Fig. 11
ref. 1) y desbloquear los dos vastagos interiores con
la llave adecuada (Fig. 11 ref. 2) en dotacién y una
llave de 12 mm (Fig. 11 ref. 3).

Fig. 11

9.2.3 Montaje pantalla

1. Coloque el monitor con su soporte en las inme-
diaciones del lugar de montaje. Sostenga la carter
(Fig. 12 ref. 1), como se muestra en la figura, e
inserte los cables del monitor y teclado (Fig. 12
ref. 2) através del tubo de soporte (Fig. 12 ref. 3).

2. Montar el soporte (Fig. 12 ref. 3), completo de
carter (Fig. 12 ref. 1), en el asiento dispuesto.
Bloquear el soporte con la clavija (Fig. 12 ref. 4)
y la tuerca (Fig. 12 ref. 5), suministradas.

DURANTE ESTA OPERACION PO-
NER PARTICULAR ATENCION AL
CABLE DE ALIMENTACION, AL
CABLE HDMI Y A LOS CABLES
DEL TECLADO (FIG. 12 REF. 2) DE
MANERA QUE NO SUFRAN DANOS.
ASEGURARSE DE QUE ESTEN
INTRODUCIDOS EN EL TUBO DE
SOPORTE, COMO REPRESENTADO
EN FIG. 12.

PONER LA LLAVE DINAMOMETRI-
CA EN LOS ORIFICIOS PREVISTOS
(REF. 1) DE LA LLAVE SUMINIS-
TRADA Y APRETAR HASTA 30 Nm
(59 ftlbs).

1 1

Fig. 12
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3. Fijar el monitor (Fig. 13 ref. 1) al soporte (Fig. 13

ref. 2) con los tornillos (Fig. 13 ref. 3) y las aran-
delas (Fig. 13 ref. 4) entregados en dotacion.

4. Conectar los enchufes sobre las tomas de alimenta-

cion y de senal de la pantalla. Conectar el cableado
del teclado.

5. Fijar el carter (Fig. 14 ref. 1) al soporte (Fig. 14

ref. 2) con los tornillos (Fig. 14 ref. 3) y las aran-
delas (Fig. 14 ref. 4) entregados en dotacién.

Fig. 14

.2.4 Montaje palpador de anchura (estandar
en _algunos modelos

1. Atornillar los 4 tornillos (Fig. 15 ref. 1) a la bri-

da del palpador (Fig. 15 ref. 3) y a los remaches
fileteados (Fig. 15 ref. 3) colocados en el bastidor
de la maquina.

Bloquear el brazo del palpador (Fig. 15 ref. 4) a
la brida (Fig. 15 ref. 2) utilizando los 2 tornillos
apropiados (Fig. 15 ref. 5)y las arandelas (Fig. 15
ref. 6). Bloquear estos tornillos con las arandelas
(Fig. 15 ref. 6), las arandelas elasticas (Fig. 15
ref. 7)y con las tuercas (Fig. 15 ref. 8) de manera
que el mandril y el brazo del palpador se queden
nivelados (véase Fig. 16).

Fig. 15

°na®

2. Al término del montaje, Asegurese manualmente de

que la puntal del palpador (Fig. 16 ref. 1) pueda
tocar el cabezal del husillo.

Fig. 16
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3. Conectar el conector (Fig. 17 ref. 1) del cable pro-
veniente del interior de la maquina en el conector
(Fig. 17 ref. 2) del cable que sale del brazo del
palpador. Introducir la parte del cableado con los
conectores en el interior del brazo (Fig. 17 ref. 3).

4. Fijar el cableado con abrazaderas.

5. Habilitar el palpador de anchura y realizar el cali-
brado del dispositivo.

Fig. 17

\M ° 2

9.2.5 Montaje carter de protecciéon

1. Montar el carter de proteccion (Fig. 18 ref. 1) al

soporte (Fig. 18 ref. 2) con los tornillos (Fig. 18
ref. 3).

. Regular el movimiento del carter aflojando la tuerca

(Fig. 18 ref. 4) y enroscando (aumento de frena-
do de rotacién) o desenroscando (disminucién de
frenado de rotacién) la tuerca (Fig. 18 ref. 5).
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9.2.6 Montaje carter de proteccion con medi-
dor de anchura automadtico (estandar

en algunos modelos)

1. Montar el carter de proteccién, completo con me-
didor de anchura automatico, como se describe en
el parrafo 9.2.5.

2. Conectar el cable (Fig. 19 ref. 1) del sensor de ul-
trasonidos del grupo medidor anchura automatico
(Fig. 19 ref. 2) al conector preparado (Fig. 19
ref. 3).

3. Alfinal de la conexién, introducir los conectores en
el bolsillo (Fig. 19 ref. 4) colocado en el marco de
la equilibradora.

9.2.7 Montaje carter de proteccion con el
dispositivo laser “a las 12” (opcional

1. Montar el carter de protecciéon, completo con dis-
positivo laser “a las 127, como se describe en el
parrafo 9.2.5.

2. Conectar el cable (Fig. 20 ref. 1) del dispositivo
laser externo (Fig. 20 ref. 2) al conector provisto
(Fig. 20 ref. 3).

3. Alfinal de la conexién, introducir los conectores en
el bolsillo (Fig. 20 ref. 4) colocado en el marco de
la equilibradora.
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9.2.8 Montaje cdarter de proteccion con me-
didor de anchura automadtico y dispo-
sitivo laser “a las 12” (opcional

1. Montar el carter de protecciéon, completo con me-
didor de anchura automatico y dispositivo laser “a
las 12”7, como se describe en el parrafo 9.2.5.

2. Conectar el cable (Fig. 21 ref. 1) del sensor ultra-

so6nico del grupo medidor automatico anchura (Fig.

21 ref. 2)yelcable (Fig. 21 ref. 3) del dispositi-

vo laser externo (Fig. 21 ref. 4) a los conectores
suministrados (Fig. 21 ref. 5y 6).

3. Alfinal de la conexién, introducir los conectores en
el bolsillo (Fig. 20 ref. 7) colocado en el marco de
la equilibradora.

9.2.9 Compruebe el funcionamiento correcto
del dispositivo laser “a las 12” (opcio-

nal)

Para comprobar el correcto funcionamiento del dispo-
sitivo laser “alas 12”, proceda de la siguiente manera:

1. Monte una rueda para equilibrarla en el mandril.

2. Tomar las medidas de larueda en modo DYN y haga
el balanceo.

AL FINAL DEL BALANCEO SE EN-
CENDERA EL LASER COLOCADO
EN EL CUBRERUEDA INDICANDO
EL PUNTO DE APLICACION DEL
PESO EN EL LADO EXTERNO DE
LA RUEDA.

3. Aplicar el peso de encastre, indicado por la ma-
quina, en el lado externo de la rueda, en el punto
indicado por el laser.

4. Presione el botén verde de reposicionamiento.

LA RUEDA SE REPOSICIONARA
PARA LA APLICACION DEL PESO
DE ENCASTRE EN EL LADO IN-
TERIOR DE LA RUEDA MISMA Y
EL LASER SE ENCENDERA INDI-
CANDO EL PUNTO PRECISO DE
APLICACION DEL PESO.

5. Aplicar el peso de encastre indicado por la maquina
en el lado interno de la rueda en el punto indicado
por el laser.

6. Vuelva a cerrar el cubrerueda y haga un nuevo ba-
lanceo.

AL FINAL DEL LANZAMIENTO, SI
LAS PALABRAS “OK-OK” APARE-
CEN EN EL MONITOR, SIGNIFICA
QUE EL LASER INDICA LA POSI-
CION CORRECTA. DE LO CONTRA-
RIO, ES NECESARIO CONTACTAR
CON LA ASISTENCIA TECNICA
PARA UNA VERIFICACION Y EVEN-
TUAL CALIBRACION DEL LASER.




1301-M001-03

Pag. 23 de 97

MANUAL DE INSTRUCCIONES
USO Y MANTENIMIENTO

Butler

ENGINEERING and MARKETING S.P.A.

LIBRAK360S - LIBRAK360PS - LIBRAK360WS - LIBRAK360PWS - LIBRAK360WSON - LIBRAK360PWSON - LIBRAK360PWSPRO - LIBRAK360PWS-MC - LIBRAK360PWS-OPEL - WB650SL - WBGSOSLPl

9.2.10Montaje Run-out ultrasonidos (opcio-

nal)

1. Montar la chapa soporte sensor de ultrasonidos
(Fig. 22 ref. 1) a la brida (Fig. 22 ref. 2) utili-
zando los tornillos (Fig. 22 ref. 3), las arandelas
(Fig. 22 ref. 4)y las tuercas (Fig. 22 ref. 5).

2. Desmontar el tablero sobre la equilibradora.

3. Montar la tarjeta (Fig. 23 ref. 2).

4. Conectar el conector del cable del Run-out ultra-
sonidos (Fig. 23 ref. 1) a la tarjeta electrénica
(Fig. 23 ref. 2), como indicado en la Fig. 23 (ca-
ble ref. 4 azul, cable ref. 5 marrén y cable ref. 6
negro). Conectar la tarjeta (Fig. 23 ref. 2) del
Run-out ultrasonidos a la tarjeta principal equili-
bradora, utilizando el cable JP18 (Fig. 23 ref. 3)
suministrado. Realizar la conexién como indicado
en Fig. 23.

Fig. 23

&

5. Fijar los cables con abrazaderas de manera que
no obstaculicen el normal funcionamiento de la
maquina.

6. Volver a montar el tablero sobre la equilibradora.

PARA LAS CONEXIONES, REFE-
RIRSE A LOS ESQUEMAS ELEC-
TRICOS.
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9.2.11 Montaje Run-out ultrasonidos con so-

porte (opcional)

. Introducir los 4 tornillos (Fig. 24 ref. 1) enlabrida
del palpador (Fig. 24 ref. 3) y atornillarlos a los
remaches fileteados (Fig. 24 ref. 3) colocados en el
bastidor de la maquina. Bloquear el brazo del del
Run-out de ultrasonidos (Fig. 24 ref. 4) ala brida
(Fig. 24 ref. 2) utilizando los 2 tornillos (Fig. 24
ref. 5)ylasarandelas (Fig. 24 ref. 6). Bloquear los
tornillos (Fig. 24 ref. 5) con las tuercas (Fig. 24
ref. 7) y las arandelas (Fig. 24 ref. 6).

Montar el Run-out de ultrasonidos (Fig. 24 ref. 8)
como indicado en Fig. 24.

—

™

Fig. 24

°
°
8

|l'g§

[}

|
(=]

3. Desmontar el tablero sobre la equilibradora.

4. Montar la tarjeta (Fig. 25 ref. 2).

5. Conectar el conector del cable del Run-out ultra-
sonidos (Fig. 25 ref. 1) a la tarjeta electrénica
(Fig. 25 ref. 2), como indicado en la Fig. 25 (ca-
ble ref. 4 azul, cable ref. 5 marrén y cable ref. 6
negro). Conectar la tarjeta (Fig. 25 ref. 2) del
Run-out ultrasonidos a la tarjeta principal equili-
bradora, utilizando el cable JP18 (Fig. 25 ref. 3)
suministrado. Realizar la conexién como indicado
en Fig. 25.

Fig. 25

6. Fijar los cables con abrazaderas de manera que
no obstaculicen el normal funcionamiento de la
maquina.

7. Volver a montar el tablero sobre la equilibradora.

PARA LAS CONEXIONES, REFE-
RIRSE A LOS ESQUEMAS ELEC-
TRICOS.
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9.2.12Instalacion del kit impresora (opcio-
nal)

Instalacion del dispositivo Bluetooth sobre el
PC

Insertar la llave bluetooth (Fig. 26 ref. 1) en un slot
USB libre del ordenador personal (PC).

Fig. 26

NORMALMENTE LA INSTALACION
DEL DISPOSITIVO SOLO REQUIE-
RE QUE INSERTE EL DISPOSITIVO
EN UNA RANURA USB LIBRE Y
QUE ESPERE EL INCITADOR DE
FIN DE LA INSTALACION.

De hecho, para casi todos los sistemas operativos los
drivers software de los dispositivos a instalar estan in-
cluidos en la instalacién del sistema operativo mismo.

EN CASO DE QUE EL SISTEMA
NO ESTE CAPAZ DE INSTALAR
EL DISPOSITIVO EN MODALIDAD
PLUG AND PLAY, DESCARGAR EL
PROGRAMA DEL SITIO DE ASIS-
TENCIA.

Independientemente de como fue instalado el disposi-
tivo, se podria realizar una simple comprobacién para
asegurarse de que todo sea como esperado.

1. Antes de la instalacién del dispositivo Bluetooth
en el ordenador personal, no se encuentra ningin
icono Bluetooth en la barra de tareas (ni en las
escondidas).

1222
17/05/2010

_

cM"Aa =" e

T @D

Barra de tareas Aplicaciones escondidas

2. Cuando se termind la instalacién del dispositivo,
cuando esta insertado, aparecera el icono Bluetooth
en la barra de tareas del ordenador personal.

12:24
17/05/2010

3 |~ ® D

Icono Bluetooth sobre barra tareas

3. Enun segundo momento, el icono Bluetooth podria
ser visible sélo en las aplicaciones escondidas de
la barra: en todo caso la instalacién del dispositivo
terminé correctamente.

@ a8

122 [

TR D e s

Aplicaciones escondidas
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Instalacion de BTRemotePrinter sobre el PC

PARA INSTALAR EL PROGRAMA
BTREMOTEPRINTER SIRVE ES-
TAR CONECTADOS A INTERNET.

Para instalar BTRemotePrinter seguir el procedimiento
ilustrado después:

- dela pagina “Home” de “Group”, cliquear en “Soporte”
para entrar en el sitio de Asistencia. En el monitor
aparecera la siguiente pantalla donde se puede intro-
ducir la contrasena de acceso y el nombre usuario:

XXXXXXX)(I

- Después de haber introducido el nombre usuario
y su propia contrasena de acceso, se visualizara la
siguiente pantalla:

Web Order

2] Shortcuts

- Apretar el icono resaltado “Files Management” para
entrar en la pantalla ilustrada después:

i App [3 DataBank Portal [} DataBank Portal

B Listini

I Ricambi

B info

I Accessori servizio gomme Listini Ricambi

I Assetti Ructe

[ ] Equilibratrici

M Sollevatori

BB Linee diagnosi

BB Gabbie di gonfiaggio
I Generatori di Azoto
I Gonfiatori

Assetti Ruote

Equilibratrici

Gabbie di Generatori di
gonfiaggio Azoto

- Apretar el icono resaltado “Equilibradoras” para
entrar en la pantalla ilustrada después:

B Equilibratrici
B 18327 display 7" - screen 19
B 19000 series
B 19000 series - Mobile service
B 19859 - display 10"
B BTRemotePrinter
BB GAR222A - GAR222B
B LIBRA K253H - LIBRAK 253HP

BTRemotePrinter GAR222A -

GAR222B

BB Uibrak 222

B LBRAK 222H

B Librak 232

B8 LiBRAK 232H LIBRAK 222H Librak 232
B Librak 234

- Apretar el icono “BTRemotePrinter” para entrar en
la pantalla ilustrada después:

o > Equilibratrici
—~{B SERVER (0K) LevelUp IS View
BB Listini
BB Ricambi
B info
BB ~ccessori servizio gomme Software

(1 items)

BB Assetti Ruote
8 Equilibratrici
B 13327 display 7" - screen 19
BB 19000 series
B 19000 series - Mobile service
BB 19859 - display 10°
B BTRemotePrinter
BB Software
BB GAR222A - GAR222B
B LIBRA K253H - LIBRAK 253HP
I Librak 222




LIBRAK360S - LIBRAK360PS - LIBRAK360WS - LIBRAK360PWS - LIBRAK360WSON - LIBRAK360PWSON - LIBRAK360PWSPRO - LIBRAK360PWS-MC - LIBRAK360PWS-OPEL - WB650SL - WBGSOSLPl

1301-M001-03

Pag. 27 de 97

MANUAL DE INSTRUCCIONES
USO Y MANTENIMIENTO

Butler

ENGINEERING and MARKETING S.P.A.

- Apretar el icono “Software” para entrar en la pantalla
ilustrada después:

- Proceder con la instalacién. Se visualizara la siguien-
te pantalla:

S App [§ DataBank Portal [ DataBank Portal

A e
BB Listini

BB Ricambi I;

B nio

BTRemotePrinter.
zip

BB Accessori servizio gomme
BB Assetti Ruote
BB Equilibratrici
B 137 display 7" - screen 19
BB 19000 series
Il 19000 series - Mobile service
BB 19359 - display 10"
B BTRemotePrinter
BB software
BB cAR222A- GAR222B
BB LIBRA K253H - LIBRAK 253HP

=]

- Apretar la carpeta “BTRemotePrinter.zip” para entrar
en la pantalla ilustrada después:

T 4 v Fulvio Lasagni + Download » BTRemotePrinter (1)

=

S Preferiti Nome Tipo
B Desktop ﬁ’ BTRemotePrinter Pacchetto di Windows Ins...
& Download

(= Risorse recenti

& Raccolte
3 Decumenti
=/ Immagini
J‘- Musica
£ Video

1% Computer

& TI311132004 (CH)

G KLS_AS400 (19216
S8 PDF_AS400 (\192.1¢
5@ Archivi condivisi [\
5@ public (\\b-srvdati.b
5 flasagni (\\b-srvdati
5 comm (\\b-srvdati)

‘i Rete

- Instalar el programa cliqueando en “BTRemotePrin-

2

ter”.

Welcome to the BTRemotePrinter Setup Wizard %
_

The installer will quide pyou thraugh the steps required to install BETRematePrinter on your computer

WARMIMNG: This computer program iz protected by copyright law and intemational treaties.
Unautharized duplication or distribution of this program, or any portion of it, may result in severe civil
or criminal penalties, and will be prosecuted to the maximum extent poszible under the law.

Cancel < Back

- Apretar “Next”. Se visualizara la siguiente pantalla:

Select Installation Folder

The installer will install BT RemaotePrinter to the fallowing falder

Toinstallin this folder, click "Mext". To install to a different folder, enter it below or click "Browse™.

Folder:
C:\BTRematePrinter

Erowse..

Digk Cost...

Install BTRemotePrinter for yourself, or for anyone who uses this computer:

(@) Everyone

() Just me

Cancel

- Apretar “Next”. Se visualizara la siguiente pantalla:

ATENCION: DURANTE LA INSTA-
LACION PODRIA APARECER LA
SIGUIENTE PANTALLA DE SENAL:

PC protetto da Windows

EN CASO QUE SE VERIFIQUE,
CLIQUEAR EN “INFORMACION

ADICIONAL” Y EN LA PANTALLA
SUCESIVA CLIQUEAR EN “EJECU-
TAR DE TODAS FORMAS”.

Confirm Installation

The installer iz ready to install BTRemotePrinter on your computer

Click "Nest" to start the installation
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- Después de haber apretado la tecla “Next” otra vez,
aparecera la pantalla de instalacién a continuacién:

El software BTRemotePrinter se activa automati-
camente cuando el PC se pone en marcha, pero es
siempre posible ejecutar o terminar manualmente
su ejecucion.

Installing BTRemotePrinter

BTRematePrinter iz being installzd.

Plzaze wat...

Cancel

- Esperar el cumplimiento de la instalacién. Al final

j do, el BTR Pri
apretar el pulsador “Close”. Una vez ejecutado, e emotePrinter pone su

icono visible en la barra de tareas (Printer Panel).

Installation Complete

BTRemateFrinter has been successfully installed

Click "Close" to exit

. ] Pnnter Panel

Please use ‘Windows Update to check for any critical updates to the WET Framework.

LEYENDA

Cancel < Back 1-Printer Panel se utiliza cuando se desea hacer
operaciones como configuracién del sistema o
consulta de datos.

2-BTRemotePrinter tiene también una interfaz de
cuatro pulsadores (Printer Panel) que se vuelve
visible después de un clic sobre su propio icono
en la barra de herramientas.

3—Minimizar

4—Cerrar

5-Personalizacion del layout de impresion

6—- Guardar datos/configuracién

7 - Configuracion de las conexiones Bluetooth

8- Consulta de datos

- Elicono BTRemotePrinter se visualizara en su propio
desktop del PC.
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Personalizacion del layout de impresion desde PC

Apretar el pulsador “Report Config” para entrar en la pantalla de personalizacién del layout de impresion.

] ] Prigiscpanel

(g ]

Texto del encabezado  Texto del encabezado Configuracion fonts y de los
Lineal Linea2, 3,4 colores del encabezado

,
Torer 1 N | W] %

' ' / E
l j Programacion

del User Logo

7 rg

= 20/05/2010 % 313 13
" 5 [ ipo di carattere " é | ol Apri
O 09:45:28 o0 -1 R
OK

Tipo di carattere: Stile: Pynti:
r Donald Duck Nomale Organizza v Nuova cartella
S Microsoft Sans Seriflg i prefert S :
iind » ' & ©
S 4 4 Raccolte Wheellbm  Reportlayo [nTheHand. C;‘(“—ﬁ“‘
s 5 bmp . NetPerson
I mik - o =
e Gruppo home 3
L S el s =
E | BSg 1% Computer LogoKWAY  LogoDEFA = -— (|
15 & os(c) omp ULTbmp  BTRemoteP  BTRemoteP Data
AaBbYyZz 0g
c G Rete 1
* ko g |
15 Scrttura: BTRemoteP  BTRemoteP s
Occidentale v 0 g Nome file: b
" B0 g
-+ — e O0g ——mm
1 25¢g 10¢g 30g 1.83 mm
15
+ O0g 0g 0g ---mm
B % - II *
‘ [ Definisci colori >> ] ’ "’/M_\-\‘ a
] 1 | »
L ————
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Una vez configurado, el Layout podria presentarse asi:

™\ Al término cerrar la
e | ¥ pégina de configura-

cién y guardarla.

-]

|
Via Verdi 1 }
tel. 0123 456789 ‘
=2 2000512010 T 313 13
G 124042 BT anos13an b =
([ -9 - 1 u
@@ Donald Duck Y] 313313 3w
ti‘_"‘ E 2 ¥ 4 7@’] re\ Save Configuration
' ' | DI 3 [ ) <
N Ol |- F > | o | wik | ik |\ D
Start 159 25g 359 1.34 mm :
1o 65" Stop 0g 0g 0g - mm L_S'_JN—°,
+ Start 209 259 404 1.96 mm SN
15 6.5 Stop 0g 0g 0g --mm
Start 25g 15¢g 30g 1.55 mm R
-+ 16 6.6 Stop 0g 0g 0g -.--mm :\
Start %g 09 0g | 183mm i De ese momento
o 1 6.5 Stop 0g 0g 0g -—mm ‘ todas las impresio-
i et |- s nes sucesivas apare-
e DN : | : ceran con el encabe-

zado guardado.

wle

Eventualmente, antes de
guardar, a través la tecla
de Print es posible ejecu-
P4 | J tar una o mas pruebas
<0 i 0 de impresion.
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Configuraciéon de la red

En el menu de asistencia de la equilibradora, apretar
“Configuraciéon impresora” (A).

Luego eligir el identificador (nombre) de la equilibra-

dora [EQ1..EQ9] apretando el pulsador (B).

Al final apretar la tecla OK (C) que pone la maquina
en modo “Espera conexién con PC” (véase pantalla
siguiente).

Ahora pasar al PC y ejecutar la busqueda de las ma-
quinas que pueden ser conectadas:

Printer Panel - -

B
=]

DS |

Apretar la tecla “Connections” para abrir la pantalla de
los dispositivos disponibles ilustrada a continuacion.

e |

o5l DeviceSniffer =

Wait for Available Devices .

Sniffing ...

1 |
e ”

Esperar algunos segundos...

Al final el sistema expone la lista de los dispositivos
encontrados que pueden ser conectados: entre ellos
hay algunos que ya pueden ser conectados.

F T 5
o=l DeviceSniffer |i‘ﬂlﬁ

R ——
<Evailable Devices: )

[C] EQ2 [00.07.80.94.1E 4E]
[C] EQ3 [00.07.80.94.1E.50]
[C] WT11 [00.07.80.941E.A3]

’\
‘ Pick a device >
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Seleccionar el dispositivo a conectar o anadir entre

los propuestos.

-

o-! DeviceSniffer

B E)

Available Devices:

EQ2 [00.07.80.94.1E4E]
1 EQ3 [00.07.80.94.1E.50]

Pick a device

Esperar la conexioén...

-
o=l DeviceSniffer

B

Available Devices:

EQ2 [00.07.8

94 1E4F]
[F] EQ3 [00.07.80.94.1E.50]

— Connecting ...,

Confirmacion de conexién realizada.

-
o=l DeviceSniffer

EEI)

Available Devices:

EQ2 [00.07.80.94 1E.4E]
™ EQ3 [00.07.80.94.1E 50]

P-Connection OK i

Al final guardar la configuracién apretando “Save”.

] Printer Panel - -

Esperar que también la maquina termine la configu-
racion.
Al final salir del menua de Configuracién Impresora.

En el monitor aparecera la siguiente pantalla:
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Cumplimiento, impresion y almacenamiento datos de PC

El report aparece completo de casi todos los campos previstos:

Nombre equilibradora

Placa Vehiculo
(podria ser Datos de Nuamero

Hora Fecha incompleta o faltar) equilibrado progresivo

r -

< o p———— e — =R
Mario Rozsi Geompre She. L ;
ﬁ

Via Verdi 1
Bianco

= \2010512010 =

) e1:03 SETT " anoarama

a8 M
[ - '_g DIN123 ;’ .‘ .w

1]

+hr Start 15¢g 25¢g 35¢g 1.34 mm T
-y | 65"  ['Stop 0g 0g 0g - mm
+ Start 20g 25¢g 40 g 1.96 mm
E = 65" Stop 0g 0g 0g -.- mm
- H Start 259 15 g 30g 1.55 mm
. 15" 65" Stop 0g 0g 0g -~ mm
i Start 25 g 10¢ 30g 1.83 mm
[ . e 6.5~ Stop | 0g 0g 0g -~ mm
—~ e @ L~ i RidN

] * | P
L S

Graficos de equilibrado Numero usuario
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Completar los campos vacios o incompletos:

Km/Millas Placa
Nombre cliente recorridos vehiculo Modelo vehiculo
a5 LayoutFarm Pr— ol -
“ 0123 456789 = ” -
=4 70/05/2010 313 13
S g16:57 B2ENU7 INAR0313AA gl o
- - 1
58 | Donald Duck I Wi\ 313313 £: wu
_~ | ; + 3 3 |z
O [ F o | ik | ik | ik | S
+r Start 159 259 359 1.34 mm
Ly | 8 o Stop 0g 0g 0g - mm
i+ Start 209 25¢ 40 g 1.96 mm
—— 15 6.5 Stop 0g 0g 0g ---mm
Ly Start 259 15g 30g 1.556 mm
. 1 o Stop 0g 0g 0g - mm
Tl Start 25¢g 10g 30g 1.83 mm
(-

m

/-l Questa & una nota.
-

A \ -
<y e \ " 3

\

Al final imprimir el report.

Notas particulares
El almacenamiento datos ocurre de todas

formas al cierre de la ventana.




1301-M001-03

Pag. 35 de 97

MANUAL DE INSTRUCCIONES
USO Y MANTENIMIENTO

Butler

ENGINEERING and MARKETING S.P.A.

LIBRAK360S - LIBRAK360PS - LIBRAK360WS - LIBRAK360PWS - LIBRAK360WSON - LIBRAK360PWSON - LIBRAK360PWSPRO - LIBRAK360PWS-MC - LIBRAK360PWS-OPEL - WB650SL - WBGSOSLPl

Consulta de los datos del PC

Los datos de cada impresién se guardan en archivos
individuales que, por defecto se encuentran en la
subcarpeta Data.

| ¢

. P E——
<' <« BTRemotePrinter » bin » Data )$,|| Cerca Data

Organizza v Includi nella raccolta « Condividi con v Masterizza  »
Windows Media Player = Nome ’
Windows NT

. Windows Photo Viewer

Windows Portable Devices

W'""“"“f icebar @ AASSS5AA_2010_03.12_16_44_57.gz
' P_'°9'a"”"" (6) & PP313PP_2010_03_12_14_26 07.qz
s @& PP313PP_2010_03_12_14_26_08.qz
/M8 SPACE ) [2| @ Pp313PP_2010 0312 14 50 24.gz
- . T:mtep"”ter — & PP313PP_2010_03 12_15.00_38.9z
LD, & PP313PP_2010_03_12 15 14 28.gz
Data | .
IR MCTC bl | SL o
’ 9 elementi

Estos archivos tienen la extension “.gz” y se denominan
con el namero de matricula del vehiculo introducido y
con la fecha de creacién del report segiin un formato
fijo:

“placa_ano_mes_dia_hora minuto_segundo.gz”

Por ejemplo, el primer archivo de la lista tiene el
nombre: AAOOOOAA 2010 03 12 14 27 26.gz
Pues:

Placa del vehiculo= AAOOOOAA

Fecha del report= 14/03/2010 horas 14:27:26

. « BTRemotePrinter » BTRemotePrinter » bini[ Debugwbr VData

Organizza v @ Apri v Masterizza Nuova cartella
. CB6 b Nome
| dell
De | |18 |r§ EQ1_111_2010_05 19_19_27_24.z
: :"e L E‘ @ EQL_110_2010.05 19 15 02 08.gz
s’m & AAO313AA_2010_05_19 17 28_28.gz
> ”;:t — @ AAD313AA 2010 05 19 17 28 08.gz
A,:d ; ’ & AAD313AA_2010_05_19_17_20_47.9z
5 Kido

BTRemotePrinter
BTRemotePrinter
LT |[F<-S e T e g

. Debug -

IZArc GZ Archive Dimensione: 399 byte

57

No obstante, si no hay el nimero de placa, el sistema
llama los archivos conectando las siguientes informa-
ciones:

“Nombre equilibradora_NumeroProgresivo_afo_
mes_dia_hora minuto_segundo.gz”

Por ejemplo, el primer archivo de la lista tiene el
nombre: EQ1 111 _2010_05_19_19 27 24.gz
Pues:

Dispositivo= EQ1, Numero Progresivo= 111
Fecha del report= 19/05/2010 horas 19:27:24
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Seleccion datos para placa del PC

Apretar el pulsador “Load Report”.

Prmter Panel B —— \ H@g

Se abrira la siguiente pantalla:

Orden segun placa Subgrupos placas
Apri / / [
\7/‘ »\:/4 } , « BTRemotePrinter » bin )| Debug » Data ‘/| "/, | ‘ Cerca Data pel |
Organizza v Nuova cartella \/ J 2 S| @
 Preferiti @ ) & )Wma modifica Tipo M

@ AAD313AA_2010_03_11_14 35.01.9z ‘ ‘ VA-H GZ Archive

4 Raccolte ¥ AAD313AA 201003 11 14 46_17.9z ISP GZ Archive
aF AAD313AA 201003 11 14 49 21.9z ll:‘ﬂ@:llﬁl 14:49 [ZArc GZ Archive

'@ Gruppo home & AAD313AA_2010_03_11 14 50_25.gz 11 010 14:50 [ZArc GZ Archive
¥ AAD313AA 20100311 14 51 14.gz 11/03/207 [ZArc GZ Archive

.--:J Computer g AAD313AA_20 A0 47 49 04 4 PN e W lat Fa) b &) ol 2 R N

&, os(c) & AA0313A4 201 ] Apri —

& AA0313AA_20] @‘\/"’ . <« bin » Debug » Data » I-P v |‘, l | Cerca Data 0 !

€ Rete & AAD313AA_20] =
& AA0313AA 201 Organizza » Nuova cartella =~ 0 @
& AAS555AA_20] X Preferiti Nome : ¥ Ultima modifica Tipo }I‘
@ PP313PP_2010 @ PP313PP_2010_03_12.15_03_12.gz F ) A-H GZ Archive
& PP313PP_2010 4 Raccolte P313PP_2010_03_12 15 04 34.9z W I-P GZ Archive
@¥ PP313PP_2010 & PP313PP_2010_03_12 15 06_03.gz 12/03/2010 15:06 [ZArc GZ Archive

P — i@ Gruppo home
Nome file: 1% Computer
& os(c)
€l Rete

Seleccion datos para placa + fecha del PC

Apretar el pulsador “Load Report”.

Prmter Panel B —— \ H@g

B T
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Se abrira la siguiente pantalla:

Orden segun placa

- -
B Apri S
\/H\J ‘ ) « BTRemotePrinter » bin »|Debug » Data v |4,H Cerca Data i ,O‘
Organizza v Nuova cartella  / =~ [0 |@»
v Preferiti ome Ultima modifica Tipo Orden Segun fecha
- < > ‘
& AAD33AR 0511 14 35 01.9z 15/03/2010 16:29 [ZArc GZ Archive
= Raccolte @ AA0313AA 2010 03 11 148 17,92 101446 IZArc GZ Archive Periodos limitados
& AAO313AA_2010_03_11_14_4‘92 11/03/2010 14:49 IZArc GZ Archive [l
*& Gruppo home Apri
/8 Computer @U‘?{ /<« bin » Debug » Data » I-P
&= 05 (C) ' Organizza v Nuova cartella
€5 Rete | ¢ Preferiti Home
| & PP313PP_2010_03_12 15 06_03.gz 12/03/2010 15:06 f:’ |l Selezionare una data o n interval...
4 Raccolte @ PP313PP_2010_03_12 15 04 34.9z 12/03/2010 15:04 S Marzo 2010 § ;
arzo
? PP313PP_2010 0312 15 03 12.9z 12/03/2010 15:03 P
& Gruppo home ma me gi ve m
PP R ) () VN ) ()
8] 9]10]11]12]13]14]
/8 Computer 15|16 /17 |18 |19 20 £ 2L
& os(c
Nd| - OS(C) 2 30 31
€ Rete [ | All'inizie dell'anno
T—

En todo caso cuando se hizo la seleccion, el archivo de datos se visualiza en la manera usual:

o LayoutForm - d —— _ w
Via di qua [-JLS i
Tel. 0123-456789 oesi T
m‘
=2 1210312010 - L
= i
C) 150339 |B2E J77| AA5555AA .' i
P . 1
v 31412 A =
e |1 d ¥
(> Tl P 4 wik | mik
-+ 15 65 Start 25g 25g 25g 2.5
: Stop 3g 3g 259 s .
+| Start 30 50 25 5
15" 6.5" : 9 -
Stop 1g 4g 259 =
:I:: Start 25 35 25 5.1
15.5” F Sto = 3 -
= P 59 1g 25g =
Start 45 10 25 3.2
15.5" 7™ J g -
- Stop 29 3g 25g -
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9.2.13Configuracion _del servicio TEqg-Linlk
estandar en algunos modelos

Los equilibradoras predispuestas deben estar conec-
tadas a la red WIFI del taller. Es posible configurar el
WIFI mediante la busqueda de redes WIFI, a través de
un PC de servicio.

ATENCION: AL FINAL DE LA CO-
NEXION AL WIFI DEL TALLER,
VERIFIQUE LA CONEXION REAL
ASEGURANDOSE DE QUE EL
LED VERDE '"LINK" (VER FIGURA
A CONTINUACION) SE ENCIENDA
EN EL CONVERTIDOR RS232/WIFI
DENTRO DEL KIT.

Ww:m_-:mr.n-.m'ﬂ"
e

Ry, /485 To WIFLSERE

Es suficiente que la propia PC tenga acceso a WI-F1 y
un navegador de Internet.

Siga las instrucciones a continuacioén para configurar
el WIFIL

- Conecte la PC al SSID WiFi predeterminado del dis-
positivo convertidor RS232/WiFi: “USR-W610_**#%”

LOS ULTIMOS 4 CARACTERES
SON DIFERENTES PARA CADA
DISPOSITIVO.

SIEMPRE MARQUE / EN “CONEC-
TAR AUTOMATICAMENTE” ANTES
DE HACER CLIC EN EL BOTON

“CONNECT".
connSR L
WiFi-CCE |
ACE-GUEST o

¥4 Connect automatically

Open MNetwaork and Sharing Center

SI NO SE ENCUENTRA LA RED
WIFI “USR-W610_****”, PUEDE
QUE SEA NECESARIO "REINICIAR"
EL DISPOSITIVO CONVERTIDOR
RS232/WIFI (USRW610) DENTRO
DEL KIT. EL BOTON DE REINICIO
SE ENCUENTRA DEBAJO DEL CO-
NECTOR DE LA ANTENA (VEA LA
FIGURA A CONTINUACION)

Mantenga pulsado durante al menos
10 seg. con un objeto puntiagudo para
reiniciar el USR-W610

- Escriba la URL en la barra de direcciones del nave-
gador de Internet: 10.10.100.254 cuando aparezca
la ventana de autenticacion, ingrese ID — admin y
Password — admin.

Authentication Required

hitp://10.10.100.254 requires a username and password.

Your connection to this site 15 not secure

admin

Password: |**{

User Name:

Log In Cancel
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- En el punto 1F WI-FI Settings de la opcién “Quick Configure”, establezca como se indica:

Mode = STA Mode

Quick Configure

) Mode Selection

Ep AP Interface Setting 1Fwir Setting [Modify]

E) STA Interface Sefting
Mode STA Mode ¥

@ Application Setting STA Interface Parameters

&) Ethernet Setting AP's SSID WORKSHOP | Search
MAC Address (Optional)

E) HTTPD Client Mode
Security Mode OPEN v

B advanced Encryption Type NONE v

EP Device Management | Apply | | Cancel |

2 FEthernet Parts Setting [Modify]

9 Fuart setting [Modifr]

- Haga clic en Search para buscar la red WIFI: se abre la ventana que se muestra a continuacion.

] M2M Web Server - Google Chrome - o IEd
@ Not secure | 10.10.100.254/EN/site_survey.html

Site Survey

581D BSSID RSS! | Channel|Encryption |Authentication ;"y?‘é"”’k

Wifi-NNC

GUEST 00:42:68:cae5:01(100% (1 MNOMNE OPEN Infrastructure

Wifi-Carporate]| 00:42:68:ca:e5:00|100% 1 AES WPAZFSK | Infrastructure

FACEK 00:4268:ca:25:02] 100%] 1 AES WPAZFSK | Infrastructure
o |[\gRLSHOP [00:a268:caed:60]100%]1 AES WPAZFSK | Infrastructure

e —

| Applh Refresh

- Seleccione la red WIFI correcta (en el ejemplo "WORKSHOP") y haga clic en “Apply”.

8 Quick Configure Quick Configure
8 Mode Selection
8 AP Interface Setting 1F wi-F1satting tModify1

R
Mode [ﬁ
B Ethernet Setting | AP's SSID W

[MAC Address (Optional)

B Application Sstting

# HTTPD Client Mode

Security Mode WPA2PSK v
® Advanced Encryption Type AES v o
I= V -
# Device Management [2oy (ZSFASTWORD /
Apply | | Cancel

2 FEthernet ports Setting [Modifyl
3Fuart setting tModifyy

4 F Network setting {Modify)

- Introduzca la Contrasena de la red WIFI (en el ejemplo 123PASSWORD) y haga clic en "Apply”.
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- En la opcién “Application Setting”, configure como se indica:

~g— ;
Quick Configure _—

Mode
B Mode Selection —
B) AP Interface Setting Port |9899 w_ ‘
S ket Server Address 10.10.100.100 \‘
MAX TCP Num. (1~24) [24 N |
Application Settin: == .
» o TCP Time out (MAX 600 5) o N Ingrese el namero de
B Ethernet Setting TCP connection password authentication / Puerto 9899 y haga clic

Socket B Setti el /A ly”
E) HTTPD Client Mode PPy
Open the SocketB function

B Advanced Protocol /

B Device Management Port 18899 / |
Server Address [10.10.100.197 |
TCPB Time out (MAX 600 5) b / |
x
Apply Cancel

- En el punto 3F Uart Settings de la opcién “Quick configure”, establezca como se indica:

Quick Configure

B Mode Selection

8 AP Interface Setting 1F Wi-F1 setting_rModify]

B STA Interface Setting 2 FEthernet Ports Setting_[Modifi:]

B Application Setting

3 Frart Setting [ Modify]

Baudrate = 115200

B Ethernet Setting
Data Transfor Mode

B) HTTPD Client Mode

Uart Setting

B Advanced
Baudrate

B Device Management Data Bits v / 485 mode = Disable
Parity None ¥ -~
Stop = —_— Cuando termine
oo Diable v _— // haga clic en “Apply
485 mode [Disable v _—
Baudrate adaptive (RFCz2117) Enable v /

| Apply la-€ancel |
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- En el punto 5F Device Management de la opcién “Quick configure”, apriete “Restart”™:

B Quick Configure Wifi Mode

B Mode Selection ’I\‘Iode—‘ AP Mode v

& AP Interface Settin Network Name(SSID) wifilO4thlt-SR Hidden

B STA Interface Setting BSSID DE:B0:4C:B4:8F D8
Security Mode YWPRAZ-PSK v

B &pplication Setting .
WPA Algorithms TKIP AES ® TKIPAES

B Ethernet Setting Pass Phrase 123connect

B HTTPD Client Mode Apply | | Cancel |

B WEER IO 2 FEthernet ports Setting [Modify ]

B Advanced 3 FUart Setting [Modify ) Haga clic en “Restart” y

Ep Device Management €SpEre unos momentos.
4F wetwork setting_[Modify 1 Se enciende el LED ver-

de "Link" del dispositivo

5F Device Management USR-W610

Restart Module

Restart Module | Restart

- "REBOOTING" sigue mostrandose en la PC, sin embargo, cierre el navegador de Internet.

La conexion al WIFI esta completa, realice el procedimiento “Discover” del “TEq-Link Web Manager” o espere
la conexién automatica (el PC server TEq-Link realiza una busqueda automatica de equipos en la red cada 5
minutos).

El procedimiento “Discover” del “TEq-Link Web Manager” es el mismo que se describe en el capitulo 8.4 del
manual de TEqg-Link, cédigo M03211, disponible en el sitio de soporte técnico. Consulte el manual de TEq-
Link para el uso del "TEqg-Link Web Manager" para administrar la equilibradora, capitulo "Uso del TEq-Link
Web Manager para administrar las equilibradoras”.
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10.0 EMPALME ELECTRICO

CUALQUIERA OPERACION DE
TIPO ELECTRICO DEBE SER
EFECTUADA POR PERSONAL
TECNICO DEBIDAMENTE CUALI-
FICADO.

ANTES DE CONECTAR LA MAQUI-
NA CONTROLAR ATENTAMENTE:

» QUE LAS CARACTERISTICAS DE
LA LINEA ELECTRICA CORRES-
PONDAN A LOS REQUISITOS DE
LA MAQUINA INDICADOS EN LA
RELATIVA PLACA DE DATOS;

+ QUE TODOS LOS COMPONEN-
TES DE LA LINEA ELECTRICA
SE ENCUENTREN EN BUEN ES-
TADO:;

* QUE LA LINEA DE PUESTA
A TIERRA HAYA SIDO PRE-
DISPUESTA Y DISPONGA DE
ADECUADAS DIMENSIONES
(SECCION MAYOR O IGUAL A
LA MAXIMA SECCION DE LOS
CABLES DE ALIMENTACION);

* QUE EL EQUIPO ELECTRICO
DISPONGA DE SALVAVIDAS CON
PROTECCION DIFERENCIADA
CALIBRADA A 30 mA.

Para conectar la maquina a la red introducir el enchufe
tripolar (230 V 1 Fase), que se suministra en dotacion.
En el supuesto de que el enchufe que se suministra
en dotacién no sea adecuado para la toma de pared,
colocar en la maquina un enchufe adecuado, de con-
formidad con lo dispuesto por las leyes locales y las
normas y reglamentos vigentes. Dicha operacién debe
ser realizada por personal experto y calificado.

APLICAR AL CABLE DE LA MA-
QUINA UN ENCHUFE CONFORME
A LAS NORMAS QUITADAS ANTE-
RIORMENTE (EL CONDUCTOR DE
PROTECCION ES DE COLOR AMA-
RILLO/VERDE Y JAMAS DEBE EM-
PALMARSE A UNA DE LAS FASES).

LA INOBSERVANCIA DE LAS
INSTRUCCIONES MENCIONADAS
ANTERIORMENTE ORIGINA LA
INMEDIATA PERDIDA DE VALIDEZ
DE LA GARANTIA.

10.1 Controles eléctricos

ANTES DE LA PUESTA EN MAR-
CHA DE LA EQUILIBRADORA
ES NECESARIO CONOCER LA
POSICION Y LA MODALIDAD DE
FUNCIONAMIENTO DE TODOS
LOS ELEMENTOS DE MANDO Y
COMPROBAR SU EFICACIA (A TAL
FIN CONSULTAR EL PARRAFO DE
LOS MANDOS).

VERIFICAR CADA DIA, ANTES DE
INICIAR A UTILIZAR LA MAQUINA,
EL CORRECTO FUNCIONAMIENTO
DE LOS MANDOS CON ACCION
CONTINUADA.

Una vez efectuada la conexion toma/enchufe, accionar
la maquina mediante el interruptor general (Fig. 27

ref. 1).

Fig. 27

S

EL EQUIPO ELECTRICO DE ALI-
MENTACION DEBE SER ADECUA-
DO A LOS DATOS DE ABSORCION
ESPECIFICADOS EN EL PRESEN-
TE MANUAL Y DEBE GARANTIZAR
UNA CAIDA DE TENSION EN PLE-
NA CARGA INFERIOR AL 4% (10%
EN FASE DE ENCENDIDO) DEL
VALOR NOMINAL.
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11.0 EMPALME NEUMATICO

En los modelos con mandril neumatico

CUALQUIERA OPERACION DE
TIPO NEUMATICO DEBE SER
EFECTUADA POR PERSONAL
TECNICO DEBIDAMENTE CUALI-
FICADO.

EN CASO DE UNA INTERRUPCION
IMPREVISTA DE LA ALIMENTA-
CION, Y/O ANTES DE CADA CO-
NEXION NEUMATICA, COLOQUE
LOS PEDALES EN POSICION

NEUTRAL.

Conectar la equilibradora con el sistema de aire
comprimido del establecimiento con la respectiva
conexién colocada en la parte trasera de la maquina
(ver Fig. 28).

El sistema neumatico que alimenta la equilibradora
debe suministrar aire filtrado y sin humedad, a una
presion comprendida entre 8 y 10 bares (116 +~ 145
psi). Ademas, debe estar provisto de una valvula de
interceptaciéon colocada antes de la conexién de la
maquina.

Fig. 28

12.0 MONTAJE DE LA RUEDA EN EL

MANDRIL

A fin de obtener un equilibrado perfecto, es necesario
realizar un cuidadoso montaje de la rueda en el man-
dril. Un centrado imperfecto inevitablemente provoca
desequilibrios.

ES IMPORTANTE USAR CONOS Y
ACCESORIOS ORIGINALES FABRI-
CADOS A PROPOSITO PARA EL
USO DE LAS EQUILIBRADORAS.

A continuacién, se ilustra el montaje de la rueda con
los conos que se suministran en dotacién. Para realizar
montajes alternativos, usando accesorios opcionales,
se recomienda consultar las respectivas instrucciones
proporcionadas separadamente.

12.1 Montaje de la rueda

En los modelos con mandril roscado

1. Quitar de la rueda (Fig. 29 ref. 3) toda clase de
cuerpos extranos: pesos ya existentes, piedrecillas
y barro. Antes de montar y fijar la rueda en el man-
dril, controlar que este ultimo (Fig. 29 ref. 1)y la
zona de centrado de la llanta estén limpios.

2. Seleccionar atentamente el cono (Fig. 29
ref. 2) adecuado para la rueda a equili-
brar. Estos accesorios deberan ser seleccio-
nados de acuerdo a la forma de la llanta.
Colocar la rueda (Fig. 29 ref. 3), montando aten-
tamente el cono (Fig. 29 ref. 2) en el mandril
(Fig. 29 ref. 1) (en caso contrario podria bloquear-
se), hasta llegar contra la brida de apoyo (Fig. 29
ref. 4).

3. Montar la rueda con la parte interna de la llanta
hacia la equilibradora y contra el cono.

Fig. 29
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4. Introducir el carter de proteccion (Fig. 30 ref. 1)
en la virola (Fig. 30 ref. 2)y fijar contra la rueda.

Fig. 30

Algunas ruedas de aluminio, con centrado muy eleva-
do, deben ser montadas con el cono en la parte externa
de la rueda.

5. Antes de montar la rueda, limpiar el mandril
(Fig. 31 ref. 1).

6. Montar la rueda (Fig. 31 ref. 3) con la parte inter-
na de la llanta hacia la equilibradora, hasta llegar
contra la brida de apoyo (Fig. 31 ref. 2).

Fig. 31

7. Montar el cono (Fig. 32 ref. 3) con la parte mas
estrecha dirigida hacia la rueda.

8. Introducir el anillo prensador (Fig. 32 ref. 1) en
la virola (Fig. 32 ref. 2) y fijar el cono (Fig. 32
ref. 3).

Fig. 32

EL ANILLO PRENSADOR (FIG. 32
REF. 1) DEBE SER MONTADO CON
EL LADO DE LOS DIENTES DE ,
LAS DESCARGAS , DIRIGIDO HA-

CIA LA VIROLA (FIG. 32 REF. 2).
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12.2 Montaje de la rueda

oQ

En los modelos con mandril neumatico

Abrir el mandril neumatico con el pedal adecuado,
véase Fig. 33.

Fig. 33

Apertura/cierre del man-
dril neumatico

1. Quitar de la rueda (Fig. 34 ref. 3) toda clase de
cuerpos extranos: pesos ya existentes, piedrecillas
y barro. Antes de montar y fijar la rueda en el man-
dril, controlar que este ultimo (Fig. 34 ref. 1)yla
zona de centrado de la llanta estén limpios.

2. Seleccionar atentamente el cono (Fig. 34 ref. 2)
adecuado para la rueda a equilibrar. Estos acce-
sorios deberan ser seleccionados de acuerdo a la
forma de la llanta. Colocar larueda (Fig. 34 ref. 3),
montando atentamente el cono (Fig. 34 ref. 2) en el
mandril (Fig. 34 ref. 1) (en caso contrario podria
bloquearse), hasta llegar contra la brida de apoyo
(Fig. 34 ref. 4).

3. Montar la rueda con la parte interna de la llanta
hacia la equilibradora y contra el cono.

Fig. 34

4. Introducir la copa de protecciéon (Fig. 35 ref. 1)en
el manguito de bloqueo (Fig. 35 ref. 2) y colocar
todo contra la rueda.

Fig. 35

Levantar el pedal de mando para cerrar el mandril y
bloquear la rueda.

Algunas ruedas de aluminio, con centrado muy eleva-
do, deben ser montadas con el cono en la parte externa
de la rueda.

5. Antes de montar la rueda, limpiar el mandril
(Fig. 36 ref. 1).

6. Montar la rueda (Fig. 36 ref. 3) con la parte inter-
na de la llanta hacia la equilibradora, hasta llegar
contra la brida de apoyo (Fig. 36 ref. 2).
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Fig. 36

7. Montar el cono (Fig. 37 ref. 3) con la parte mas
estrecha dirigida hacia la rueda.

8. Introducir el anillo prensador (Fig. 37 ref. 1) en
el manguito de bloqueo (Fig. 37 ref. 2) y colocar
todo contra la rueda.

Fig. 37

EL ANILLO PRENSADOR (FIG. 37
REF. 1) DEBE SER MONTADO CON
EL LADO DE LOS DIENTES, O
DE LAS DESCARGAS, DIRIGIDO
HACIA EL MANGUITO (FIG. 37
REF. 2).

&

Cerrar el mandril neumatico levantando el pedal de
mando adecuado.

NO ACERCAR LAS MANOS NI
OTRAS PARTES DEL CUERPO
AL MANDRIL EN MOVIMIENTO
DURANTE LAS OPERACIONES DE
APERTURA/CIERRE DEL MAN-
DRIL.

VAN

12.3 Correcto posicionamiento del dispo-
sitivo deteccion Run-out ultrasonidos

(opcional)

Para asegurarse de que la deteccién de "Run-out" de
llanta/neumatico se realiza correctamente, coloque el
dispositivo como se muestra en la Fig. 38: Coloque el
sensor del medidor de modo que mire hacia la linea
central del neumatico.

Fig. 38
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12.4 Utilizacion del rollo pesos adhesivos
(estandar en algunos modelos)

Este dispositivo le permite tener siempre la cantidad
de pesos adhesivos necesarios para equilibrar la rueda.
El gramaje de cada peso es normalmente de 5 gramos
(0.17 oz).

Después de la primera fase de equilibrado, cuando
el programa resalte el peso a aplicar a la rueda, es
suficiente quitar la cantidad necesaria de pesos (1)
para alcanzar la cantidad requerida por la maquinay,
utilizando tijeras o un dispositivo de corte adecuado
(2) separe la cantidad deseada (1) del rollo, como se
muestra en la figura siguiente.

PARA EVITAR QUE LOS PESOS
DE LOS ROLLOS SE SALGAN DE
SU SOPORTE (3) DESPUES DEL
CORTE, ASEGURESE DE DEJAR
SIEMPRE UN NUMERO SUFICIEN-
TE (4) (AL MENOS 7-10 PESOS)
SOBRESALIENDO DEL PROPIO
SOPORTE, COMO SE MUESTRA EN
LA FIGURA.

Estos pesos deben separarse manualmente de su so-
porte plastificado y aplicarse a la rueda como se indica
en el parrafo especifico.

13.0 DISPLAY CON TECLADO

Las equilibradoras estan proporcionadas de un tablero
de mando acompanado de un teclado para interaccio-
nar/accionar los mandos presentes en forma grafica
en la pantalla.

En esta pantalla se indican todas las informaciones
necesarias al correcto equilibrado de las ruedas,
como por ejemplo donde aplicar los pesos adhesivos
o de encastre, la modalidad de balanceado o/y opcién
utilizada y la rotacién correcta de la rueda para el po-
sicionamiento de los pesos internos/externos.

Fig. 39

LEYENDA

1 — Pantalla

2 — Pulsador funciones (rojo)

3 — Pulsador funciones (amarillo)

4 — Pulsador funciones (gris)

5 — Pulsador funciones (azul)

6 — Pulsador funciones (verde)

7 — Pulsador pagina precedente

8 — Pulsador pagina siguiente/impresion
9 — Teclado (teclado de 7 teclas)
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14.0 EQUILIBRADO RUEDA

14.1 Encendido y apagado del equipo

Presionar sobre “ON” el interruptor general (Fig. 27
ref. 1), situado en la parte posterior del equipo.

EN LOS MODELOS NEUMATICOS,
AL ENCENDER LA MAQUINA
SIEMPRE SE ABRE EL MANDRIL
NEUMATICO. PONER LA MAXIMA
ATENCION A NO ACERCAR LAS
MANOS NI OTRAS PARTES DEL
CUERPO AL MANDRIL EN MOVI-
MIENTO.

CONTROLAR TAMBIEN QUE EN EL
MANDRIL NO HAYA UNA RUEDA
MONTADA, YA QUE DURANTE LA
APERTURA DEL MANDRIL MISMO
ESTA PODRIA SER EXPULSADA

POR REACCION AFUERA DEL EJE.

Esperar unos segundos hasta la completa carga del
programa operativo. El equipo esta listo a obrar
cuando en el monitor comparece la pantalla principal
“Home”.

Fig. 40

WHEEL
BALANCER

A B C 4 5 1 2 3

LEYENDA

A—Area visualizacién informaciones/operaciones

B-Colores de identificacién pulsadores a utilizar

C-Iconos funcién

1 —Pulsador programas y medicion

2 —Pulsador balanceo rueda

3 —Activa la pagina siguiente

4 —Abertura/cierre mandril neumatico (sélo para
los modelos con mandril neumatico) (a utilizar
generalmente en caso de emergencia)

5 —Gestion usuarios (si habilitado) (gestion usua-
rios no habilitada a la entrega de la maquina)

En la parte inferior de la pantalla principal y de cada
pantalla descrita sucesivamente, se visualizaran rec-
tangulos colorados (Fig. 40 ref. B) colocados sobre
los iconos de identificacién funcién (Fig. 40 ref. C).
Estas funciones se activaran apretando el relativo
pulsador colorado presente sobre el teclado (Fig. 39
ref. 9). Apretando el pulsador (Fig. 40 ref. 3) se vi-
sualiza una segunda pagina, donde se puede acceder
al menu “Asistencia técnica” y menua “Run-out” (véase
Fig. 41).

Fig. 41

WHEEL
BALANCER

LEYENDA
1 —-Menu usuario
2 -Menu Run-out (visible solo si esta activo)
3 —Vuelve a la pantalla precedente
4 —Configuracion unidad de medida.
La maquina se entrega con la opcion “gramos”

g activada (véase Cap. 15.0) por lo tanto los
pesos se visualizaran exclusivamente en gramos
y el pulsador 4 no visualizara algin icono.
Para modificar la unidad de medida ejecutar
el siguiente procedimiento: si desde el menu
usuario (véase Cap. 15.0) se activa la opcién

“onzas” I , la unidad de visualizacién pesos
sera configurada en “onzas” y se visualizara en
pulsador . Apretando el pulsador

la maquina se configurara para visualizar los
pesos en gramos y en la pantalla comparecera
el icono . Apretando el pulsador

la maquina se configurara para visualizar los
pesos en onzas y en la pantalla comparecera el

i
icono .
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Para apagar la maquina es suficiente apretar sobre
“OFF” el interruptor general (Fig. 27 ref. 1).

CUANDO EL EQUIPO ES APAGADO
PIERDE TODAS LAS MEDIDAS
Y LOS DATOS MEMORIZADOS
(DIMENSIONES, BALANCEOS,
USUARIOS, ETC...). AL SIGUIENTE
REENCENDIDO, APRETANDO EL

o
e

PULSADOR (SI NO HAYAN
TODAVIA SIDO MEMORIZADAS
NUEVAS MEDIDAS DESPUES DEL
ENCENDIDO), LA MAQUINA NO
EJECUTA NINGUNA OPERACION.

14.2 Configuracion programas de equilibra-
do

Los programas de equilibrado se configuran de dos
maneras:

- por medio del brazo del palpador (configuracion
rapida);
- por medio de la pantalla “Adquisicién medicién” que
74
[v2
comparece apretando el pulsador
ref. 1).

(Fig. 40

Las modalidades de configuracién son completamente
diferentes aunque si permiten alcanzar el mismo re-
sultado (pero con tiempos diferentes).
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14.2.1 Configuracion rapida programas y me-
didas por medio del brazo del calibre
distancia-diametro

La utilizacién del brazo del calibre distancia-diametro

permite la seleccion rapida en automatico del progra-

ma de equilibrado y la introduccién de las medidas.

De la pagina “Home":

- si se pone la pinza de aplicaciéon pesos en contacto
con la parte interna de la llanta (s6lo 1 contacto) se
selecciona el programa “ESTATICO” (véase Fig. 42).

PONIENDO REITERADAMENTE EL
BRAZO DEL PALPADOR (FIG. 43
REF. 1) EN CONTACTO CON EL
MANDRIL (FIG. 43 REF. 2), EL
PROGRAMA PASARA CICLICA-
MENTE DE “ESTATICO 1” A “ES-
TATICO 2”, Y DESPUES VUELVE A
EMPEZAR DESDE EL PRINCIPIO.

- si se pone la pinza aplicacién pesos en contacto con
la parte interna llanta (2 puntos de contacto) (véase
Fig. 42) se selecciona el programa “ALU-S”.

PONIENDO REITERADAMENTE EL
BRAZO DEL PALPADOR (FIG. 43
REF. 1) EN CONTACTO CON EL
MANDRIL (FIG. 43 REF. 2), EL
PROGRAMA PASARA CICLICA-
MENTE DE “ALU-S” A “ALU-S1” A
“ALU-S2”, Y DESPUES VUELVE A
EMPEZAR DESDE EL PRINCIPIO.

CADA VEZ QUE EL CALIBRE
DISTANCIA-DIAMETRO Y/O EL
PALPADOR DE ANCHURA (VEA-
SE FIG. 44) (SI PRESENTES) ES
MANTENIDO EN POSICION PARA
ALGUNOS SEGUNDOS CONTRA
LA LLANTA (HASTA QUE LA MA-
QUINA EMITA UNA OPORTUNA
SENAL ACUSTICA), SE MEMORI-
ZA LA POSICION Y SE CARGAN
LOS VALORES MEDIDOS EN LOS
CAMPOS PREDISPUESTOS EN EL
PROGRAMA DE EQUILIBRADO
PRESELECCIONADO.

Fig. 44

Medicion
automatica
anchura

- Después de haber introducido todas las medidas
requeridas, se puede efectuar el balanceo de la rueda

apretando el pulsador y cerrando el carter de

proteccion.
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Estandar en algunos modelos

CADA VEZ QUE EL CARTER DE
PROTECCION RUEDA (FIG. 45
REF. 1) SE CIERRA, EL GRUPO ME-
DIDOR ANCHURA AUTOMATICO
(FIG. 45 REFE. 2) (SI PRESENTE)
MIDE LA ANCHURA DE LA RUEDA
MONTADA SOBRE EL MANDRIL.
EL RELATIVO VALOR SE MEMO-
RIZA AUTOMATICAMENTE EN
EL CAMPO PREDISPUESTO DEL
PROGRAMA DE EQUILIBRADO
ELEGIDO.

* Procedimiento de medicion del RUN-OUT electro-
nico con el brazo del calibre distancia-diametro.
El medidor electrénico de RUN-OUT es util para
verificar si hay imperfecciones en la llanta.

Para acceder a la pantalla de seleccién modalidad
control llanta, ejecutar el siguiente procedimiento:

>
- de la pagina “Home” apretar el pulsador -

(Fig. 46 ref. 1)y sucesivamente el pulsador
(véase Fig. 47 ref. 1).

Fig. 45

Fig. 46

WHEEL
BALANCER

WHEEL
BALANCER

rerrr e
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- La siguiente pantalla sera visualizada en el monitor:

Fig. 48

- Poner la pinza del calibre distancia-diametro
(Fig. 49 ref. 1) en contacto con la llanta.

Fig. 49
1
A
Apretar el pulsador verde en la pantalla para

iniciar el procedimiento analisis llanta. La llanta co-
mienza a girar a baja velocidad (30 rpm) y al final de
la medicién comparece el grafico de la excentricidad,
como ilustrado en el ejemplo de Fig. 50.

Fig. 50
4 31 2

Max

/7 56

LEYENDA

1 —Sinusoide fundamental (grafico de color fucsia)

2 —Grafico de excentricidad medido (de color azul)

3 —Cursor que indica la actual posicién de la llanta
(“a horas 12”) (de color rojo)

4 —Valor en mm del pico mas alto de imperfeccion
detectada sobre la llanta

5 —Valor en mm de imperfeccién de la llanta en la
posicién corriente

6 —Valor en mm del pico mas bajo de imperfeccion
detectada sobre la llanta

7 —Pulsador de cancelacioén grafico

El grafico de color azul (Fig. 50 ref. 2) representa
exactamente la evolucién geométrica de la llanta.
Cuanto maés la llanta es redonda y linear, mas el grafico
resulta plano, en caso contrario, cuanto mas la llanta
presenta imperfecciones, mas el grafico resulta amplio.
Se puede seguir la excentricidad en el grafico girando
manualmente la llanta, el cursor (Fig. 50 ref. 3), de
color rojo, indica la posicién de la llanta a “horas 12”.
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14.2.2Configuracion programas por_medio
de pantalla medicion

De la pagina “Home” apretar el pulsador
(Fig. 40 ref. 1) para visualizar la pantalla “Medicién”
ilustrada después:

-
APRETANDO EL PULSADOR EL':’
(Fig. 40 ref. 1) SE DESACTIVAN
LAS FUNCIONES AUTOMATICAS
DE SELECCION PROGRAMA DE
EQUILIBRADO DEL BRAZO CA-
LIBRE DISTANCIA-DIAMETRO
DESCRITAS EN EL PARR. 14.2.1.
PARA PODER REUTILIZAR LAS
FUNCIONES AUTOMATICAS DE
SELECCION PROGRAMA DE EQUI-
LIBRADO CON EL BRAZO PALPA-
DOR SE NECESITA REGRESAR A
LA PAGINA “HOME”, APRETANDO

EL PULSADOR G 0

Se puede seleccionar el programa de equilibrado de
dos maneras:

- con programa evidenciado (color amarillo) apretando

los pulsadores - o = hasta la visualizacién

del programa deseado.

En esta modalidad se puede seleccionar sélo los 11
programas estandar (DYN, ALU-S, ALU-S1, ALU-S2,
STAT, STAT-1, STAT-2, ALU-1, ALU-2, ALU-3, ALU-4).

- Apretar el pulsador p para visualizar la siguien-
te pantalla de seleccién programas:

>

£

Utilizando las flechas “ y/o - seleccio-

nar la modalidad deseada (color amarillo). En esta
modalidad se puede seleccionar los 11 programas
estandar (enumerados anteriormente) y las progra-
mas especiales (PAX360, PAX420, PAX460, PAX700).

DESPUES DE HABER SELECCIO-
NADO EL PROGRAMA DESEADO,
UTILIZAR EL CALIBRE DISTAN-
CIA/DIAMETRO Y/O EL PALPADOR
DE ANCHURA (CUANDO EXISTAN)
PARA DETECTAR LAS MEDIDAS
PEDIDAS POR EL PROGRAMA
MISMO.

CADA VEZ QUE EL CALIBRE
DISTANCIA-DIAMETRO Y/O EL
PALPADOR DE ANCHURA (VEA-
SE FIG. 44) (SI PRESENTES) ES
MANTENIDO EN POSICION PARA
ALGUNOS SEGUNDOS CONTRA
LA LLANTA (HASTA QUE LA MA-
QUINA EMITA UNA OPORTUNA
SENAL ACUSTICA), SE MEMORI-
ZA LA POSICION Y SE CARGAN
LOS VALORES MEDIDOS EN LOS
CAMPOS PREDISPUESTOS EN EL
PROGRAMA DE EQUILIBRADO
PRESELECCIONADO.

SI EL NOMBRE DEL PROGRAMA
NO ESTA EVIDENCIADO (COLOR
AMARILLO), APRETAR EL PUL-

SADOR “ DEMASIADAMENTE
HASTA QUE SE ALCANCE DICHA
CONDICION.
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CADA VEZ QUE EL CARTER DE
PROTECCION RUEDA SE CIERRA,
EL GRUPO MEDIDOR AUTOMATI-
CO ANCHURA (FIG. 1 REF. 21) (SI
PRESENTE) MIDE LA ANCHURA
DE LA RUEDA MONTADA SOBRE
EL MANDRIL. EL RELATIVO VA-
LOR SE MEMORIZA AUTOMATI-
CAMENTE EN EL CAMPO PRE-
DISPUESTO DEL PROGRAMA DE
EQUILIBRADO ELEGIDO.

- Después de haber introducido todas las medidas
requeridas, se puede efectuar el balanceo de la rueda
.::;_'-
apretando el pulsador
proteccion.

y cerrando el carter de

14.3 Visualizacion indicativa puntos donde
detectar medida/aplicacion peso

ES MUY IMPORTANTE RECORDAR
LOS PUNTOS SELECCIONADOS
PARA LA MEDIDA INTERIOR
LLANTA EN CUANTO DURANTE
LA APLICACION DE LOS PE-
SOS CON LASER FIJO LA SOLA
REFERENCIA SERA LA LINEA
TRANSVERSAL SOBRE LA LLAN-
TA GENERADA POR EL LASER
MISMO. EL POSICIONAMIENTO EN
PROFUNDIDAD ES A DISCRECION
DEL OPERADOR.

Segun el tipo de programa de equilibrado seleccionado,
la maquina visualiza en la pantalla los puntos indi-
cativos donde tomar las medidas y, de consecuencia,
donde se debera aplicar los pesos (Fig. 51 ref. 4-5).

=!|'¥IWI¥.WI.|.‘

L=

2 6

LEYENDA

1 —Distancia punto de aplicacién primer peso

2 —Diametro llanta

3 —Modalidad de equilibrado

4 —Punto donde tomar la medida/aplicacion peso
adhesivo

5 —Punto donde tomar la medida/aplicaciéon peso
de encastre

6 —Anchura llanta

LA EFICACIA DEL EQUILIBRADO
AUMENTA CUANTO MAS AUMEN-
TA LA DISTANCIA ENTRE LOS
PUNTOS ELEGIDOS PARA LA
PALPACION.
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14.3.1 Posicionamiento pesos

En la pantalla se visualiza también cuando se necesi-
ta absolutamente aplicar el peso a “horas 12”. Poner
particular atencién al contenido de los iconos de iden-
tificacién pesos ya que si en el interior de los mismos

se visualiza el siguiente letrero - se debe aplicar
el peso relativo al icono a “horas 12” (tipico de los
programas STAT-2, ALU-S2).

SI NO HAYAN SIDO DETECTADAS/
INTRODUCIDAS TODAS LAS MEDI-
DAS PEDIDAS POR EL PROGRA-
MA, LA MAQUINA NO PERMITE
EFECTUAR EL BALANCEO DE LA
RUEDA PARA DETECTAR EL DES-

EQUILIBRIO.

14.4 Visualizacion campo activo/en modifi-
cacion

Durante las diferentes fases de mediciéon el campo
activo vuelve amarillo.

U

T

Apretando los pulsadores - o = se puede

modificar el valor/programa presente en el campo
activo. Para modificar el campo activo seleccionado

es suficiente apretar el pulsador “ hasta que el
campo deseado vuelva amarillo.

LA SELECCION DEL CAMPO ACTI-
VO OCURRE EVIDENCIANDO LOS
CAMPOS EN SENTIDO HORARIO.
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NORMALMENTE DURANTE LA
MEDICION EL PRIMERO CAMPO
ACTIVO SERA AQUEL PARA LA
SELECCION DEL PROGRAMA.

1
i

B

HAY PERO UN CASO, DONDE EL
PRIMERO CAMPO ACTIVO SERA

EL ANCHURA LLANTA.
STAT-1
—

ESTE CASO OCURRE SOLO SI DE
LA PAGINA “HOME” SE DETECTA
UNA SOLA MEDIDA INTERIOR
LLANTA. EL PROGRAMA SE CON-
FIGURA AUTOMATICAMENTE A
"ESTATICO" PERO PERMITE (EN
CASO DE FALTA DEL PALPADOR
DE ANCHURA) INTRODUCIR MA-
NUALMENTE EL ANCHURA LLAN-
TA Y PASAR RAPIDAMENTE AL
PROGRAMA “DINAMICO”.

14.5 Descripcién pantalla de equilibrado

Después de haber ejecutado el balanceo de la rueda,
en la pantalla se visualiza una serie de informaciones
importantes que ayudan al operador en las operaciones
y en las selecciones sucesivas.

Fig. 52
4 1

ab3 P2 6 P1 2

5 dc3 8

LEYENDA

1 —Medidas utilizadas por €l programa para ejecu-
tar el balanceo y detectar los valores en P1 - P2

P1-Peso a aplicar lado externo llanta

P2-Peso a aplicar lado interno llanta

2 —Rueda posicionada para aplicar el peso sobre
el lado exterior rueda (ambas flechas verdes)

3 —Rueda no posicionada para aplicar el peso
sobre el lado interior rueda (flechas azul claro/
negras)

4 —Sugerencias de equilibrado

4a—Programa SPLIT (programa pesos de encastre)

4b-Programa RADIOS (programa con pesos ad-
hesivos)

4c—Programa ECO-WEIGHT

4d- Programa ESTATICO

5 —N°usuario (si seleccionado)

6 —Flechas indicacién punto de aplicaciéon pesos
con brazo calibre distancia-diametro

7 —Pulsador reposicionamiento rueda para apli-
cacién pesos

8 -Visualizacién del peso con resolucion maxima
de 1g/0.05 oz

10 7 9 2

8a - Visualizacién de los pesos en gramos ﬁ
8b-Visualizacién de los pesos en onzas/gramos

9 —Apretando el pulsador p se visualiza la
pagina ilustrada después, donde se puede
seleccionar uno de los programas sugeridos
por la maquina.

10— Programa MATCHING
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30 =BY,

Programa Programa
SPLIT MATCHING
Programa Programa
RADIOS ECO-WEIGHT

SI EL CARTER Y LA FUNCION
DE REPOSICIONAMIENTO ES-
TAN DESHABILITADOS, SOBRE
EL PULSADOR POS. 7 FIG. 52

COMPARECERA EL ICONO

QUE PERMITE EL BALANCEO
DE LA RUEDA SIN VOLVER ALA
PAGINA PRECEDENTE. SE NE-
CESITA POSICIONAR LA RUEDA
PARA LA APLICACION DE LOS

PESOS MANUALMENTE.

8a-Visualizacién de los pesos en GRAMOS
Seleccionar unidad de medida visualizacion

pesos en GRAMOS m (véase Par. 15.1
“Menu opciones”).

Desde la siguiente pantalla:

pulsando la tecla u aparecera en la pan-
talla el peso con resoluciéon maxima (1 g) a
aplicar a la rueda, expresado en gramos.

La siguiente pantalla sera visualizada en el
monitor:

Apretando de nuevo la tecla u la pantalla
vuelve a mostrar el peso aproximado que debe
aplicarse a la rueda, expresado en gramos.

7b—Visualizaciéon de los pesos en ONZAS/GRA-
MOS
Seleccionar unidad de medida visualizacion

pesos en ONZAS/GRAMOS ﬂ (véase Par.
15.1 “Menu opciones”).
Desde la siguiente pantalla:

ﬁ

pulsando la tecla u aparecera en la panta-
lla el peso con resolucion maxima (0.05 0z) a
aplicar a la rueda, expresado en onzas.

La siguiente pantalla sera visualizada en el
monitor:
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<+

Apretando la tecla la maquina se con-
figurara para visualizar los pesos que deben
aplicarse a la rueda en gramos. La siguiente
pantalla sera visualizada en el monitor:

<4+

)
Pulsando la tecla u aparecera en la pan-
talla el peso con resolucién maxima (1 g) a
aplicar alarueda, expresado en gramos. La si-
guiente pantalla sera visualizada en el monitor:

<4+

g+0z L. X
ui i-

Apretando la tecla - la maquina se confj
gurara de nuevo para visualizar los pesos que
i u zZas. i-

deben aplicarse a la rueda en onzas. La s
guiente pantalla sera visualizada en el monitor:

<+

14.5.1 Modalidad de equilibrado

La maquina puede ejecutar el equilibrado (aplicacién
pesos) de 4 maneras diferentes:

- utilizando el brazo del calibre distancia-diametro
con pinza aplicacién pesos;
- utilizando el laser a “horas 67;

- aplicacién pesos a “horas 6” (sin la utilizaciéon del
emisor laser).

- aplicacién pesos a “horas 12” (con la utilizacién del
emisor laser) (opcional).

» Aplicacion pesos con calibre distancia-diametro
y pinza.
1. Posicionar el peso adhesivo sobre la pinza del
brazo.

Introducir en la pinza del eje
del palpador el peso adhesivo

2. Extraer el palpador hasta que ambas flechas
(Fig. 52 ref. 6) vuelvan verdes.

3. Girar el brazo del palpador hasta poner el peso
en contacto con la llanta.

Aplicar el peso en la posicién
en la cual la pinza toca la rueda
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4. Llevar el brazo del calibre distancia-diametro en | ¢ Aplicacion pesos con laser a “horas 6”.
posiciéon de reposo, después de haberlo llevado
hacia el mandril para desbloquearlo de la posicién
de aplicaciéon peso.

PARA UTILIZAR ESTA MODALI-
DAD, SE NECESITA HABILITAR LA

RELATIVA FUNCION “ EN EL
MENU “OPCIONES” DESCRITO EN
EL PARR. 15.1.

5. Apretar el pulsador u para cambiar el lado
de aplicacién del peso.

6. Proceder de la misma manera descrita en los
puntos 1-2-3.

PARA UTILIZAR ESTA MODALI-

ANTES DE EXTRAER EL CALIBRE
DISTANCIA-DIAMETRO, PRESIO-
NAR EL PEDAL DEL FRENO Y
MANTENERLO PRESIONADO HAS-
TA QUE EL PESO NO HAYA SIDO

DAD DE APLICACION PESOS EL
OPERADOR DEBE RECORDAR
EL PUNTO PRECISO DONDE HA
SIDO PEDIDA LA MEDIDA CON EL
BRAZO DEL CALIBRE DISTANCIA-

APLICADO, ASEGURANDOSE DE DIAMETRO.
ESTA MANERA, DE QUE DURAN-
TE ESTAS FASES, LA RUEDA NO
PUEDA GIRAR.

UTILIZANDO ESTA MODALIDAD
LA MAQUINA PERMITE APLICAR
TODOS LOS PESOS ADHESIVOS
QUE SE DEBERIA APLICAR CON
BRAZO DISTANCIA/DIAMETRO
A “HORAS 6”. SI, DESPUES DE
HABER HABILITADO ESTA MO-
DALIDAD, EN EL PROGRAMA DE
EQUILIBRADO SE VISUALIZA TO-

DAVIA EL ICONO e (SOLO EN
ESTE CASO) SE DEBE APLICAR EL
PESO ADHESIVO A “HORAS 12”.

Al final del balanceo, sobre la llanta a “horas 6”7 se
visualiza un haz laser (emisor) que indica el eje donde
aplicar el peso. El posicionamiento del/de los peso/s
en profundidad sera a discrecion del operador, se-
gun el punto donde el recuerda de haber tomado la
medida.

ASEGURARSE DE APLICAR EL
PESO (INTERNO O EXTERNO) SE-
GUN CUANTO INDICADO POR LAS
DOS FLECHAS VERDES (Fig. 52
ref. 2 o 3) EN LA RELATIVA PAN-
TALLA EN EL MONITOR.
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* Aplicacion pesos a “horas 6” (sin la utilizacion
del emisor laser).

* Aplicacion pesos a “horas 12” (con la utilizacion
del emisor laser) (opcional).

PARA UTILIZAR ESTA MODALI-
DAD, SE NECESITA HABILITAR LA

RELATIVA FUNCION - EN EL

MENU “OPCIONES” DESCRITO EN
EL PARR. 15.1.

PARA UTILIZAR ESTA MODALI-
DAD, SE NECESITA HABILITAR LA

RELATIVA FUNCION '.- EA EN EL
MENU “OPCIONES” DESCRITO EN
EL PARR. 15.1.

PARA UTILIZAR ESTA MODALI-
DAD DE APLICACION PESOS EL
OPERADOR DEBE RECORDAR
EL PUNTO PRECISO DONDE HA
SIDO PEDIDA LA MEDIDA CON EL
BRAZO DEL CALIBRE DISTANCIA-
DIAMETRO.

UTILIZANDO ESTA MODALIDAD
LA MAQUINA PERMITE APLICAR
TODOS LOS PESOS ADHESIVOS
QUE SE DEBERIA APLICAR CON
BRAZO DISTANCIA/DIAMETRO
A “HORAS 6”. SI, DESPUES DE
HABER HABILITADO ESTA MO-
DALIDAD, EN EL PROGRAMA DE
EQUILIBRADO SE VISUALIZA TO-

DAVIA EL ICONO - (SOLO EN
ESTE CASO) SE DEBE APLICAR EL

PESO ADHESIVO A “HORAS 12”.

Al final del balanceo la rueda se para en posicién para
la aplicacién del peso a “horas 6”. El posicionamiento
del/de los peso/s en profundidad sera a discrecién
del operador, segun el punto donde el recuerda de
haber tomado la medida.

Dicha funcién permite indicar, mediante el apuntador
laser colocados en la maquina (chasis); la posicion de
linea central (“horas 12”) del contrapeso en los progra-
mas que quieren el utilizo de los pesos de encastre (€j:
dinamico) para el equilibrado de la rueda.

Por eso, al cabo del ciclo de medida, cuando la rueda
se para en posicion para aplicar el peso de encastre
(flechas verdes en el visualizador), el laser se encien-
de proyectando una linea en el borde de la llanta (ver
Fig. 53).

Fig. 53

ASEGURARSE DE APLICAR EL
PESO (INTERNO O EXTERNO) SE-
GUN CUANTO INDICADO POR LAS
DOS FLECHAS VERDES (Fig. 52
ref. 2 o 3) EN LA RELATIVA PAN-
TALLA EN EL MONITOR.
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14.6 Utilizacion mdquinas con palpador
automadtico deshabilitado

Se necesita ejecutar manualmente la introduccion de
las medidas de diametro, anchura y distancia de la
llanta de la maquina. Se puede ejecutar la lectura de
estas medidas de la siguientes maneras:

- lectura visual sobre escala graduada calibre (distan-
cia);
- lectura valores sobre llanta (didmetro y anchura);

- medicién valor anchura con palpador manual (an-
chura) (véase Fig. 54).

Fig. 54

!
PALPADOR MANUAL.
Medicion manual anchura

14.6.1Programacion manual de las dimensio-
nes rueda

En caso que el operador quisiera modificar y/o introdu-
cir manualmente las dimensiones de la rueda, operar
de la siguiente manera:

- desde la pantalla relativa a la modalidad manual de

medida deseada apretar el pulsador hasta evi-
denciar de amarillo el campo a modificar/introducir;

- apretar los pulsadores o = hasta alcanzar

el valor deseado;

- apretar el pulsador para pasar al valor suce-
sivo.

Después de haber introducido todas las medidas re-
queridas se puede efectuar el balanceo de la rueda

R
apretando el pulsador u y cerrando el carter de
proteccion.
Si el calibre distancia-diametro esta deshabilitado, se vi-
sualizara la siguiente pagina de desequilibrio detectado:

Esta pantalla, ademas de las informaciones del desequi-
librio detectado, contiene las medidas en mm con las
cuales se debera extraer el brazo del palpador (Fig. 55
ref. 1-2) para aplicar los pesos al interior de la llanta.
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14.7 Programas de equilibrado estandar

14.7.1 Estatico

El programa ESTATICO permite equilibrar las ruedas
aplicando dos pesos adhesivos en el lado interno llanta.
Introducir las medidas (véase Parr. 14.2.1 0 14.6.1) y
proceder como se describe en el Parr. 14.5.

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.

14.7.2Estatico-1

La funcién ESTATICO 1 es un procedimiento que com-
pensa las vibraciones de la rueda usando un solo peso
de encastre en un solo plano colocado exactamente a
“horas 12”.

Introducir las medidas (véase Parr. 14.2.1 0 14.6.1) y
proceder como se describe en el Parr. 14.5 (Equilibra-
do dinamico, sélo para el lado interior de la rueda).
Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.

14.7.3Estatico-2

La funcién ESTATICO 2 es un procedimiento que
compensa las vibraciones de la rueda usando un solo
peso adhesivo en un solo plano colocado exactamente
a “horas 127,

Introducir las medidas (véase Parr. 14.2.1 0 14.6.1) y
proceder como se describe en el Parr. 14.5.

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.

14.7.4Dindmico

El programa DINAMICO permite equilibrar las ruedas
aplicando dos pesos adhesivos de encastre: uno en el
lado externo y uno en el lado interno llanta. Introducir
las medidas de la rueda (véase Parr. 14.2.1 o0 14.6.1)
y proceder como se describe en el Parr. 14.5.

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.
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14.7.5ALU-S

El programa ALU-S permite equilibrar las ruedas apli-
cando dos pesos adhesivos en el lado interno 1llanta.
Introducir las medidas (véase Parr. 14.2.1 0 14.6.1) y
proceder como se describe en el Parr. 14.5.

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.

14.7.6 ALU-S1

La funcién ALU-S1 permite equilibrar las ruedas con
llantas de aleacién ligera aplicando un peso adhesivo
del lado externo y un peso de encastre del lado interno
de la llanta (a “horas 127).

Introducir las medidas (ver Parr. 14.2.1 o 14.6.1) y
proceder como se describe en el Parr. 14.5 teniendo
en cuenta que el peso interno es de encastre.

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.

14.7.7ALU-S2

La funcién ALU-S2 permite equilibrar las ruedas con
llantas de aleacién ligera aplicando dos pesos adhesi-
vos: uno del lado externo y uno interno a la llanta (el
peso interno a “horas 127).

Introducir las medidas (véase Parr. 14.2.1 0 14.6.1) y
proceder como se describe en el Parr. 14.5.

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.

14.7.8ALU-1

La funciéon ALU-1 permite equilibrar las ruedas con
llantas de aleacion ligera aplicando pesos adhesivos
del lado externo e interno de la llanta a “horas 12”.
Introducir las medidas (véase Parr. 14.2.1 0 14.6.1) y
proceder como se describe en el Parr. 14.5.

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

- WIS

_EE

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.
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14.7.9ALU-2

La funcién ALU-2 equilibra ruedas con llantas de alea-
cién ligera aplicando pesos adhesivos dentro y fuera
de la llanta. La posicion del peso externo no es visible
porque se oculta dentro de la llanta. Introducir las
medidas (ver Par. 14.2.1 0 14.6.1).

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.

14.7.10 ALU-3

La funcién ALU-3 es una procedimiento que usa pesos
mixtos para compensar el desequilibrio de la rueda:
peso de encastre en el lado interno de la rueda, peso
adhesivo en el lado externo, no visible porque se oculta
dentro de la llanta.

Introducir las medidas (véase Parr. 14.2.1 0 14.6.1) y
proceder como para un desequilibrio dinamico sélo
para el lado interior de la rueda.

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.

14.7.11 ALU-4

La funcion ALU-4 es un procedimiento que usa pesos
mixtos para compensar el desequilibrio de la rueda:
peso de encastre en el lado interno de la rueda, peso
adhesivo en el lado externo.

Introducir las medidas (véase Parr. 14.2.1 0 14.6.1) y
proceder como para un desequilibrio dinamico sélo
para el lado interior de la rueda.

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado ha finalizado.
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14.8 Programas de equilibrado opcionales

14.8.1 Modalidad ECO-WEIGHT

O
O

PARA UTILIZAR EL PROCEDI-
MIENTO ECO-WEIGHT EL USO
DEL BRAZO DEL CALIBRE DIS-
TANCIA-DIAMETRO DEBE ESTAR
HABILITADO EN EL MENU “OP-
CIONES” DESCRITO EN EL PARR.
15.1.

EL PROCEDIMIENTO ECO-WEIGHT
SE UTILIZA SOLO CON EL PRO-
GRAMA ALU-S.

Este procedimiento es un moderno sistema de puesta
en cero del desequilibrio para reducir el consumo de
pesos. Este procedimiento permite un trabajo mas
rapido mediante un menor numero de balanceos y
reposicionamientos.

Luego de haber realizado el balanceo de la rueda en
modalidad ALU-S, la pantalla indica la suma de 2 pesos
adhesivos para corregir exactamente el desequilibrio
ESTATICO y DINAMICO.

Existe la posibilidad de aplicar s6lo un peso a una dis-
tancia predeterminada por la maquina, para optimizar
el consumo de pesos, reduciendo lo mas posible tanto
el desequilibrio DINAMICO como el eventual residuo
ESTATICO.

A diferencia del procedimiento normal ESTATICO, el
procedimiento ECO-WEIGHT, que usa sé6lo un peso,
incluso reduce de manera considerable el desequilibrio
DINAMICO, porque se calcula también la distancia de
aplicacién del peso en la llanta.

De la pagina resultados de desequilibrio ALU-S, si
hay un desequilibrio estatico consistente, apretando

el pulsador B en el monitor comparece la pantalla
ilustrada después:

30 —.'A'ﬁﬁ«

Apretar el pulsador [6] para seleccionar este proce-

dimiento y llevar automaticamente la rueda en posicién
de aplicaciéon peso.

LEYENDA

1 -Unico peso a aplicar

2 -Ultimo programa y ultimos valores utilizados
para el balanceo

3 —Valor desequilibrio residual dinamico (si el va-
lor es de color amarillo se desaconseja ejecutar
el procedimiento ECO-WEIGHT)

4 —Valor desequilibrio estatico (si el valor es de
color amarillo se desaconseja ejecutar el pro-
cedimiento ECO-WEIGHT)

5 —Valor desequilibrio residual dinamico (si el va-
lor es de color amarillo se desaconseja ejecutar
el procedimiento ECO-WEIGHT)

6 —Flechas indicacién punto de aplicaciéon pesos
con brazo calibre distancia-diametro
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Presionar el pedal del freno e introducir en la pinza el
peso adhesivo, como ilustra la Fig. 57.

Fig. 57

Introducir en la pinza del eje
del palpador el peso adhesivo

Extraer el eje del palpador hasta que las flechas
(Fig. 56 ref. 6) vuelvan verdes.

Fig. 58

Aplicar el peso en la posicién
en la cual la pinza toca la rueda

Al finalizar el procedimiento es posible controlar las
condiciones de equilibrado de la rueda, realizando un
ulterior balanceo de control.

El procedimiento de equilibrado “ECO-WEIGHT” ha
finalizado.

LUEGO DE HABER SELECCIO-
NADO EL PROCEDIMIENTO ECO-
WEIGHT, SE PUEDE CONOCER
ANTICIPADAMENTE LOS DOS
DESEQUILIBRIOS DINAMICOS Y
EL ESTATICO RESIDUAL, PARA
EVALUAR SI ES CONVENIENTE
PROCEDER (VEASE FIG. 56).

SI LOS VALORES DE LOS DES-
EQUILIBRIOS DINAMICOS Y DEL
ESTATICO RESIDUAL EN LA
PANTALLA SON VISUALIZADOS
DE COLOR BLANCO, EL PROGRA-
MA HA CONSIDERADO QUE ES
CONVENIENTE PROCEDER, DE
LO CONTRARIO, SI UNO O MAS
VALORES SON DE COLOR AMARI-
LLO, SE RECOMIENDA PROCEDER
USANDO EL PROCEDIMIENTO
ALU-S NORMAL.
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14.8.2Modalidad SPLIT

El procedimiento Split es til cuando el desequilibrio
dinamico de una rueda es muy alto y el peso a aplicar
no esta disponible, por ejemplo un peso de 100 g (3.52
oz). Por lo tanto, se puede corregir el desequilibrio
dividiendo la suma del peso en dos pesos de menor
entidad.

El procedimiento Split elimina los errores utilizando
el programa “DINAMICO”, por ejemplo aplicando ma-
nualmente dos pesos de 50 g (1.76 oz) acercados, en
lugar de un solo peso de 100 g (3.52 0z).

Por ejemplo:

PESO DE 100 g (3.52 oz) A APLICAR PARA
CORREGIR EL DESEQUILIBRIO

DOS PESOS DE MENOR ENTIDAD (55 g) (1.94 oz)
USANDO EL PROCEDIMIENTO SPLIT

DOS PESOS DE MENOR ENTIDAD (50 g) (1.76 oz)
APLICADOS MANUALMENTE

Efectuar la visualizacién de medida del desequilibrio
“DINAMICO” ejecutando un balanceo normal de la
rueda.

Después de la deteccion de los valores de desequilibrio,
verificar que la maquina visualice la posibilidad de
utilizar la opcién “SPLIT” (Fig. 52 ref. 4a). Apretar

el pulsador para pasar a la pantalla sucesiva.

Apretar el pulsador para acceder a la funcién
“SPLIT”.
En el monitor se visualizara la pantalla donde se de-

bera introducir el valor de los pesos a aplicar.
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Apretar el pulsador “ para seleccionar el peso
externo a teclear.

Apretar los pulsadores - o = para aumentar

o disminuir el valor del peso a aplicar.

EL VALOR DE COLOR AMARILLO
INDICA EL VALOR ACTIVO Y QUE
SE ESTA MODIFICANDO.

CUANTO MAS SE SELECCIONAN
PESOS DE VALOR ALTO, MAS ES-
TOS SERAN DISTANCIADOS.

Después de haber elegido el valor de los pesos a aplicar

apretar el pulsador u para posicionar la rueda
para la aplicacién del primer peso de encastre.

LAS DOS FLECHAS VERDES IN-
DICAN QUE LA RUEDA ESTA
POSICIONADA CORRECTAMENTE
PARA LA APLICACION DEL PRI-
MER PESO.

Aplicar el peso de encastre del valor seleccionado a “ho-
ras 12” exterior rueda. Apretar nuevamente el pulsador

u para posicionar la rueda para la aplicacién del
segundo peso de encastre.

Aplicar el peso de encastre del valor seleccionado a

“horas 12” exterior rueda. Apretar el pulsador “
para evidenciar el valor de los pesos a aplicar dentro
de la rueda.

1 0 —.'"“""'E'%"""""iwl‘-\‘l‘wmwwu‘

Repetir las operaciones descritas anteriormente para
los pesos a aplicar en el interior de la rueda.

Al final efectuar nuevamente un balanceo de control
para verificar de haber aplicado los pesos correcta-
mente.
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14.8.3 Modalidad pesos ocultos detras de los
radios

El posicionamiento del peso de correccion adhesivo en al-
gunos tipos de llantas puede resultar poco estético. En este
caso, se puede usar la modalidad “pesos ocultos detras de
los radios” que sirve para subdividir el eventual peso de
correccion del lado externo en dos pesos ocultos detras
de los radios de la llanta. Se puede usar en la modalidad
ALU-S. Efectuar la visualizaciéon de medida del desequili-
brio ALU-S, ejecutando un balanceo normal de la rueda.

ALU S @

35 i

STAT j i

Después de la deteccion de los valores de desequilibrio,
verificar que la maquina visualice la posibilidad de utilizar
la opcién “radios” (Fig. 52 ref. 4b). Apretar el pulsador

p para pasar a la pantalla sucesiva.

ALU S @

i 35 THY

STAT j i

4

VLY
Apretar el pulsador u para acceder a la funcién rela-
tiva. En el monitor aparecera la siguiente pantalla:

Llevar un cualquier radio arriba a “horas 12” y apretar

el pulsador @ para confirmar y proseguir.

Llevar a “horas 12”7 el segundo radio. La maquina
calculari automaticamente el niimero de los radios to-
tales. Si el valor indicado en la pantalla (A) es correcto

apretar el pulsador @

La maquina calcula automaticamente la sub-divisiéon
del peso en dos posiciones ocultas detras de los ra-
dios. En la pantalla se visualiza la entidad de peso a
aplicar detras del PRIMERO radio y la llanta alcanzara
la posicién para aplicar el PRIMERO peso.

ALU-S
=

Extraer el eje del palpador y aplicar el PRIMER peso en
la posicién indicada por la maquina, como se explica

en el Parr. 14.5.1. Apretar el pulsador u para
confirmar que se ha aplicado el PRIMERO peso y po-
sicionar automaticamente la rueda para la aplicacién
del segundo peso.

En la pantalla se visualiza la entidad del peso a aplicar
detras del SEGUNDO radio.

Extraer el eje del palpador y aplicar el SEGUNDO peso
en la posicién indicada por la maquina, de la misma
manera que para el primer peso. Apretar el pulsador

q para confirmar que se ha aplicado también el
SEGUNDO peso y retornar a la situacién inicial del des-
equilibrio, antes de haber efectuado el procedimiento
“pesos ocultos detras de los radios”.
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Realizar nuevamente un balanceo de control.

El procedimiento “pesos ocultos detras de los radios”
ha finalizado.

Completar la operacién anadiendo un ulterior peso
interno llanta como previsto por la modalidad selec-
cionada (ALU-S).

14.8.4Modalidad matching

El procedimiento “Matching” sirve para compensar un
gran desequilibrio, reduciendo la cantidad de peso a
aplicar en la rueda para obtener su equilibrado. Este
procedimiento permite reducir el desequilibrio, en lo
posible, compensando el desequilibrio del neumatico
con el de la llanta en cualquier programa utilizado.
Efectuar la visualizacién de medida del desequilibrio,
ejecutando un balanceo normal de la rueda.

SE PUEDE REALIZAR EL PROCE-
DIMIENTO MATCHING SOLO SI EL
DESEQUILIBRIO ESTATICO ES >
DE 30 G (1.05 OZ).

ALU S @

= 35 IEY

=

Después de la deteccion de los valores de desequilibrio,
verificar que la maquina visualice la posibilidad de
utilizar la opcién “matching” (Fig. 52 ref. 4a).

Apretar el pulsador para pasar a la pantalla
sucesiva.

ALU S @

Wl 35 %> 70

40

Apretar el pulsador
relativa.

para acceder a la funcién
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En el monitor aparecera la siguiente pantalla:

PASO 1. Llevar la flecha presente sobre la brida a
“horas 12”. Marcar una linea de referencia, usando,
por ejemplo una tiza, sobre la llanta y sobre el neuma-
tico en correspondencia de la flecha presente sobre la
brida, para poder montar nuevamente la llanta en la
misma posicién en la maquina.

Marcar una senal de referencia en la llanta y en
el neumatico quedando en correspondencia de la
flecha presente sobre la brida

Apretar el pulsador @ para confirmar que el paso
1 se ha completado.
En el monitor aparecera la siguiente pantalla:

PASO 2. Quitar la rueda de la equilibradora. Desmon-
tar el neumatico y girarlo en la llanta 180°.

180°

Montar nuevamente la rueda en la equilibradora co-
locando la senal de referencia de la llanta en corres-
pondencia de la flecha en la brida.

Colocar la senal de referencia sobre la llanta en
correspondencia de la flecha en la brida

Colocar la senal de
referencia el neuma-
tico en el lado opues-
to de la flecha sobre
la brida

Apretar el pulsador
2 se ha completado.
En el monitor aparecera la siguiente pantalla que re-
comienda un balanceo de ka rueda.

para confirmar que el paso

Luego de haber montado nuevamente la rueda, ce-
rrar el carter de proteccién para realizar el balanceo
automatico.

Al final del balanceo en el monitor se visualizara la
pantalla ilustrada después.
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Fig. 59 1

En esta pantalla se visualiza el desequilibrio dinami-
co que la rueda tenia antes de ejecutar la operacién
(Fig. 59 ref. 1), el desequilibrio dinamico después de
haber girado el neumatico de 180° respecto a la llanta
(Fig. 59 ref. 2) y el desequilibrio que se obtiene si-
guiendo las indicaciones de la maquina (Fig. 59 ref. 3).

PASO 3. Si el valor de reduccién posible del desequi-
librio residual es importante, se puede proceder como
se indica a continuacién:

- Cancelar las senales de referencias realizadas ante-
riormente. Realizar nuevas senales, como se indica a
continuacion.

- Apretar el pulsador u para llevar la rueda en la
posicién correcta.

Marcar la senal de referencia sobre la LLANTA a “ho-
ras 12”7 (véase Fig. 60).

senal de referencia en
la LLANTA

Fig. 60

- Apretar el pulsador u para llevar la rueda en
la posicién correcta.

Marcar la sefial de referencia en el NEUMATICO a
“horas 12”.

Apretar el pulsador @ para confirmar que el paso
3 se ha completado.

PASO 4. Quitar la rueda de la equilibradora. Desmon-
tar el neumatico y remontarlo sobre la llanta hasta
hacer coincidir las dos senales de referencia (llanta
y neumatico). Montar nuevamente la rueda sobra la
equilibradora (véase Fig. 61) con las dos sefiales de re-
ferencia en correspondencia de la flecha sobre el plato.

Fig. 61

Senal de referencia
en el NEUMATICO y
senal de referencia
en la LLANTA deben
coincidir

Apretar el pulsador
4 se ha completado.
Realizar un ulterior balanceo cerrando el carter de
proteccién para verificar la reduccién de desequilibrio
prevista, eventualmente corregir el desequilibro resi-
dual, como se indica en el Cap. 14.5.1.

para confirmar que el paso
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14.9 Programas de equilibrado especiales

14.9.1Pax

La modalidad PAX es un procedimiento especificamen-
te diseiado para equilibrar ruedas con “PAX System
®”. Se usan dos pesos adhesivos en distintos planos,
en el lado interno de la llanta.

Para realizar un balanceo de medida PAX:

- Controlar que la rueda se encuentre limpia de even-
tuales piedras y/o lodo. Quitar eventuales contrape-
sos. Montar la rueda y controlar su correcta fijaciéon
(ver Cap. 12).

4
v
- De la pagina “Home” apretar el pulsador m En

la pantalla que aparecera apretar el pulsador p
para pasar a la pantalla de seleccién modalidad de
medida ilustrada después.

DYN || ALU-S | |ALU-S1| | ALU-S2
STAT || STAT-1 | | STAT-2 | | ALU-1

m

Utilizando las flechas “ o - seleccionar la

modalidad PAX deseada. Al final apretar el pulsa-

dor @ La maquina sera asi configurada para
efectuar la medida y en el monitor comparecera la
pantalla con la indicacién de las medidas especificas
del tipo de rueda seleccionado.

- Cerrar el carter de protecciéon para realizar el balan-
ceo automatico de la rueda.

En pocos segundos la rueda se coloca en régimen y el
monitor indica la rotacién de la rueda.

Al finalizar el balanceo, la rueda se detendra automati-
camente, teniendo también en cuenta el desequilibrio
medido de manera que la posiciéon de aplicacién del
peso se encuentre a “horas 127,

En el monitor se indica la suma de los pesos para
corregir el desequilibrio.

Abrir el carter de proteccién y proceder a la aplicacion
de los pesos adhesivos, como se indica para la moda-
lidad ALU-S (ver Parr. 14.7.5).

14.10 Funcion nuevo cdlculo

Luego de haber realizado un balanceo, la rueda se
detendra automaticamente indicando el/los peso/s a
aplicar y su posicién.

Si el operador no quiere ejecutar el tipo de equilibrado
aconsejado por la maquina (tipo de programa, dimen-
sioén pesos, etc...), se puede ejecutar un nuevo calculo
del equilibrado sin efectuar nuevamente el balanceo
de la rueda.

Para esta operacion proceder de la siguiente manera:

- apretar el pulsador q para volver a la pagina
medicién/seleccién programa;

- seleccionar un nuevo programa de equilibrado como
indicado en el Parr. 14.2.2;

- con el brazo del palpador detectar las medidas pe-
didas por el programa seleccionado;

- apretar el pulsador ﬂ para ejecutar el nuevo
calculo. En la pantalla se visualizan los pesos y las
posiciones donde se debera aplicarlos.

Si también en este caso el operador quiere modificar
ulteriormente el programa de equilibrado, es suficiente
proceder como descrito anteriormente sin deber eje-
cutar nuevamente el balanceo de la rueda.

Cuando el resultado del nuevo calculo satisface el
operador, se aconseja ejecutar un balanceo de la rueda
para confirmar cuanto detectado por la misma opera-
cién de nuevo calculo.

Después del balanceo de la rueda, la maquina, ademas
de visualizar el valor de desequilibrio de la rueda, re-
llena automaticamente todos los campos de medida
de los programas que tienen medidas coherentes con
aquellas que han sido detectadas anteriormente y en el
mismo tiempo borra todas las medidas incoherentes.
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14.11 Egquilibrado rueda modalidad motocicle-
ta (con Kit alargador calibre distancia

Habilitando la funcién “equilibrado rueda para motoci-
cletas”, las equilibradoras estan en condiciones de efec-
tuar también el equilibrado de ruedas de motocicletas.
Antes de efectuar la medicién de las dimensiones de
la rueda (véase Par. 14.2.2), seleccionar la modalidad
equilibrado vehiculos a motor ejecutando este proce-
dimiento:

74
v
presione el boton m luego el botén g y, final-

mente, presione el botén n para ir a la pantalla
de seleccion del programa de adquisicion de medidas.

Utilizando las flechas “ y/o - seleccionar la

modalidad deseada. Al final apretar el pulsador @
La maquina sera asi configurada para efectuar la me-
dida en la modalidad deseada y en el monitor compa-
recera la indicacién de las medidas a adquirir.

La funcién “motocicleta” recalcula automaticamente la
medida de la distancia rueda aumentandola de la lon-
gitud del alargador suministrado con el Kit alargador
calibre distancia (kit disponible previa solicitud).

SOLO CUANDO SE PROCEDA CON
LOS EQUILIBRADOS EN MODALI-
DAD “MOTOCICLETA” SE DEBERA
ATORNILLAR EL ALARGADOR.

PARA EL MONTAJE DEL ALARGA-
DOR Y DE LOS COMPONENTES
DEL KIT ALARGADOR CALIBRE
DISTANCIA, HACER REFERENCIA
A LAS INSTRUCCIONES INCLUI-
DAS EN EL KIT.

Las operaciones para la realizaciéon del equilibrado
son idénticas para ambas modalidades (vehiculos/
motocicletas).

Eligiendo la motocicleta se podra efectuar ademas del
balanceo DINAMICO (véase Parr. 14.7.4) también el
balanceo ESTATICO y/o ALU-S (Parr. 14.7.1y/0 14.7.5).

15.0 MENU USUARIO (OPCIONES Y CA-
LIBRADOS)

De la pagina principal “Home” apretar el pulsador

g para pasar a la pantalla sucesiva y el pulsador

u para acceder al menu usuario. En el monitor
aparecera la siguiente pantalla donde se puede intro-
ducir la contrasena de acceso.

La contrasena de acceso usuario es: 1234.
Después de haber introducido la contrasefna correcta
se visualizara la siguiente pantalla:

Fig. 62

LEYENDA
1 —Pulsador ment opciones
2 —Pulsador menu calibrados
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15.1 Menu opciones

Apretando el pulsador ﬂ en el monitor compa-
rece la pantalla de activacién/desactivacién opciones
como visualizado después:

EIHI

‘4-=! .

Apretar el pulsador “ varias veces para visualizar
la segunda pantalla opciones ilustrada después.

Ve
ol salas

Para activar/desactivar las funciones individuales es
suficiente evidenciar el icono utilizando los pulsadores

“ y/o - y apretando el pulsador .

Cuando se aprieta el pulsador se obtiene ade-
mas la modificacién de la unidad de medida de “mm”
a “inch” y viceversa (donde previsto) o el acceso a una
sub-pantalla de configuracién valores (véase Parr.
15.1.1 o 15.1.2). Después de haber seleccionado/de-
seleccionado las opciones deseadas salir del menu

apretando el pulsador -

Lista de las opciones disponibles

LOS ICONOS DE LAS OPCIONES
DISPONIBLES SE VOLVERAN AZU-
LES CUANDO SE SELECCIONEN.

LAS OPCIONES QUE NO ESTAN
DISPONIBLES ESTAN MARCADAS
CON UNA "X" ROJA.

Activa/desactiva el carter de proteccion/
balanceo.

Activa/desactiva el calibre detecciéon
distancia/diametro.

Activa/desactiva la visualizacion del
umbral estatico después de cada ba-
lanceo.

Permite configurar los umbrales de los
pesos para cada modalidad de equili-
brado (véase Parr. 15.1.1).

IEEEQC S

Activa/desactiva el freno neumatico
después del balanceo.

)

Activada, configura la unidad de visua-
lizacion en gramos.

Activada, configura la unidad de vi-
sualizacién en onzas. Mediante esta
opcién se puede modificar la unidad
de visualizacién de los pesos de onzas
a gramos y viceversa.

Permite habilitar/deshabilitar la fun-
cién de ancho detectada por el palpa-
dor de anchura.

Activa/desactiva la funcién ECO-
WEIGHT.

Activa/desactiva el posicionamiento de
los pesos adhesivos a “horas 6”.

E <
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A

Activa/desactiva la funcién de bloqueo
brazo calibre en posicion.

Permite modificar la unidad de medida
de la distancia del punto de aplicacién
pesos de la maquina de mm a pulgadas
y viceversa.

Activa/desactiva el iluminador.

Activa/desactiva los residuales dinami-
cos en la funcién ECO-WEIGHT.

Activa/desactiva las funciones de equi-
librado motocicleta.

Activa/desactiva el encoder montado
sobre el motor de balanceo.

Permite modificar la unidad de medida
del anchura llantas de mm a pulgadas
y viceversa.

Permite configurar las dimensiones de
los pesos adhesivos utilizados (véase
Parr. 15.1.2).

Activa/desactiva las funciones RUN-
OUT.

Activa/desactiva las funciones de im-
presion de la maquina.

Permite modificar la unidad de medida
del diametro llanta de mm a pulgadas
y viceversa.

Activa/desactiva la funcién laser posi-
cionamiento pesos.

Activa/desactiva el reposicionamiento
de la rueda al final del balanceo.

Activa/desactiva la funcién usuarios.

Permite configurar la localizacién de
las medidas a ojo: lectura medidas
impresas sobre la llanta y sobre la
escala graduada del calibre distancia-
diametro.

NOTA: activada sélo si se deshabilita
el calibre distancia-diametro.

Activa/desactiva el uso del palpador
manual para medir el ancho llanta.
NOTA: activada sélo si se deshabilita
el calibre distancia-didmetro.

Activa/desactiva la funcién laser posi-
cionamiento pesos de encastre interno/
externo rueda a « horas 12».
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15.1.1Limite peso inferior

El peso de correccion por debajo de un cierto limite es
normalmente visualizado como cero. Este limite puede
ser programado de 10 ga 1 g (de 0.5 oz a 0.05 oz).

Sin embargo al final del balanceo, apretando el pul-

i
sador u se puede visualizar el peso con la reso-
lucién maxima de 1 g (0.05 oz), non considerando el
limite inferior programado.

15.1.2Programacion dimensiones pesos ad-
hesivos y % de umbral estdtico

Para que la equilibradora calcule precisamente la suma
de los pesos adhesivos, se debe programar la altura
(o espesor) y el ancho de los pesos adhesivos que se
tienen a disposicién (ver Fig. 63).

EN FABRICA EL LIMITE INFERIOR
PARA MODALIDAD EQUILIBRADO
RUEDA DINAMICO ESTA PRO-
GRAMADO A 5 g (0.25 oz). EL
LIMITE INFERIOR PARA TODAS
LAS OTRAS MODALIDADES ESTA
PROGRAMADO A 7 g (0.35 oz).

Valores
de defecto

Rango de trabajo

1 —>=n oK

P
STAT ALU

| g [oz ]| g [ oz |
o] e e

LEYENDA

1 -Limite de peso inferior en el programa DINA-
MICO para visualizar “OK” (5 g (0.25 oz) valor
de defecto)

2 -Limite de peso inferior en el programa ALU-
ESTATICO para visualizar “OK” (7 g (0.35 0z)
valor de defecto)

2 —Resolucién visualizacion pesos (5 g (0.25 0z)
valor de defecto)

4 —% de reduccion del peso en la funciéon ECO-
WEIGHT (0-+200) (100 valor de defecto)

Fig. 63

Para ejecutar esta configuracién apretar sobre el icono

=. Se visualizara la siguiente pantalla:

LEYENDA

1 —-Espesor (altura) pesos (4 mm (0.16”) valor de
defecto)

2 —Anchura pesos (19 mm (0.75”) valor de defecto)

De esta pantalla modificar los valores de las dimen-

siones de sus pesos utilizando los pulsadores -

il

EL VALOR DE COLOR AMARILLO
ES EL CAMPO ACTIVO Y EN MO-
DIFICACION.
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15.1.3Gestion usuarios

La funcién “Gestion usuarios”, a la entrega maquina,
esta deshabilitada. Para habilitarla seguir el procedi-
miento en el Parr. 15.1. Después de haberla habilita-
da, sobre cada pagina comparecera el icono (Fig. 64
ref. 1).

Las equilibradoras pueden ser utilizadas por 4 dife-
rentes usuarios simultaneamente.

Fig. 64

WHEEL
BALANCER

Apretando el pulsador ﬂ ilustrado en el monitor
(Fig. 64 ref. 2) o seleccionando el campo (Fig. 65

ref. 1) y apretando sucesivamente el pulsador
se visualizara la pantalla ilustrada después:

Dyn (CAR)
15.5"

312.0 mm

LEYENDA

A-Programa utilizado en el ultimo balanceo eje-
cutado

B-Medidas detectadas para el ultimo balanceo
ejecutado

Fig. 65

=MWMIWE

Cuando se aprieta uno cualquier de los niimeros dis-
ponibles sobre los pulsadores en el fondo de la pagina
se selecciona el usuario correspondiente. El sistema
memoriza los datos relativos al altimo balanceo reali-
zado de acuerdo a los distintos operadores.

El usuario deseado puede ser activado cada vez que
el programa visualiza el pulsador especifico (Fig. 64
ref. 2 y Fig. 65 ref. 1). Las medidas memorizadas
para cada usuario se pierden al apagar la maquina.
La gestién de los usuarios vale para cualquier funcién
de la equilibradora.

PARA PODER ACTIVAR O DES-
ACTIVAR LA FUNCION “GESTION
USUARIOS” VER EL PARRAFO
15.1. SI LA FUNCION ESTA DES-
ACTIVADA NON SE VISUALIZA EL

PULSADOR ﬁ
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15.2 Activacion del medidor electronico de
Run-out (Opcional)

De la pagina principal “Home” apretar el pulsador

9 para pasar a la pantalla sucesiva y el pulsador

u para acceder al menu usuario. En el monitor
aparecera la siguiente pantalla donde se puede intro-
ducir la contrasena de acceso.

La contrasena de acceso usuario es: 1234.
Después de haber introducido la contrasefa correcta
se visualizara la siguiente pantalla:

LEYENDA
1 —Pulsador menu opciones

Apretando el pulsador ﬂ en el monitor compa-
rece la pantalla de activacién/desactivaciéon opciones
como visualizado después:

Apretar el pulsador “ varias veces para visualizar
la segunda pantalla opciones ilustrada después.

Para activar/desactivar las funciones individuales es
suficiente evidenciar el icono utilizando los pulsadores

“ y/o - y apretando el pulsador .

Quitar el simbolo “X” sobre el icono (Fig. 66 ref. 1).
Después de haber seleccionado/de-seleccionado las
opciones deseadas salir del menu apretando el pul-

sador q .
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15.3 Calibrados de la mdaquina

A\
»,
Apretando el pulsador . (Fig. 62 ref. 2) compa-
rece en el monitor la siguiente pantalla:

Fig. 67

LEYENDA

1 —Calibrado “0” (cero) mandril

2 —Calibrado de los sensores de medida del peso
3 —Calibrado del/los palpador/es

15.3.1Calibrado “0” (cero) mandril

Apretando el pulsador (Fig. 67 ref. 1) compa-
recera en el monitor la siguiente pantalla:

Después de haber comprobado que el mandril sea
descargado (sin rueda o accesorios montados) y en el
caso de mandril neumatico, cerrado, apretar el pulsa-

dor “ y cerrar el carter. El mandril girara algunos
minutos hasta visualizar la pantalla ilustrada después:

Ahora la maquina ha puesto a cero todos su campos

de medida. Apretar el pulsador @ para volver a
la pantalla calibrados.
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15.3.2Calibrado _de los sensores de medida
del peso

LOS VALORES NUMERICOS QUE
SE MUESTRAN EN LAS FIGURAS
SIGUIENTES SON PURAMENTE
ILUSTRATIVOS.

Para calibrar los sensores de medicién de peso, siga
los siguientes tres pasos:

1. calibrado “0” (cero) del mandril CON rueda mon-
tada (y dispositivo de bloqueo);

2. calibrado de los sensores de medicién de peso CON
rueda montada (y dispositivo de bloqueo);

3. calibrado “0” (cero) del mandril SIN rueda y dispo-
sitivo de bloqueo.

FASE 1

- Monte una rueda equilibrada en el eje y apriete con
un dispositivo de bloqueo adecuado.

- Apretando el pulsador (Fig. 67 ref. 1) com-
parecera en el monitor la siguiente pantalla:

- Apretar el pulsador y cerrar el carter. El
mandril girara algunos minutos hasta visualizar la
pantalla ilustrada después:

Ahora la maquina ha puesto a cero todos su campos
de medida.

Apretar el pulsador @ para volver a la pantalla
calibrados.

FASE 2

- Apretando el pulsador m (Fig. 67 ref. 2) com-
parecera en el monitor la siguiente pantalla:

L

(=]}

- Configurar las dimensiones de la llanta montada sobre
el mandril utilizando el brazo del calibre distancia-
diametro.

- Programar la anchura de la llanta utilizando uno de
los siguientes palpadores:
¢ Palpador manual

¢ Palpador de anchura (estandar en algunos modelos)

- Apretar el pulsador @ y cerrar el carter para
efectuar el primer balanceo de la rueda sin pesos.

- Al final el monitor visualizara esta pantalla que acon-
seja la aplicaciéon de un peso de 100 g (3.52 oz) a
“horas 12” exterior llanta.

APLICAR EL PESO EN UN PUNTO
DONDE DE AMBOS LADOS DE LA
LLANTA SERA POSIBLE APLICAR
UN PESO DE ENCASTRE DE 100 g
(3.52 o2z).

- Aplicar el peso y posicionarlo perfectamente a “horas
127
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- Apretar el pulsador u y cerrar el carter para

efectuar el segundo balanceo de larueda (peso de 100
g (3.52 oz) posicionado en el exterior de la rueda).

- Al final en el monitor se visualizara la siguiente pan-
talla que aconsejara quitar el peso de 100 g (3.52 oz)
aplicado anteriormente en el lado externo y aplicarlo
en el lado interno llanta.

- Girar manualmente la rueda hasta que el peso de 100
g (3.52 oz) se posicione en el lado exterior a “horas
127 .

- Presionar el pedal del freno y mantenerlo apretado
en toda la operacion siguiente para evitar rotaciones
inesperadas del mandril.

- Quitar el peso de 100 g (3.52 oz) del exterior de la
rueda y aplicarlo sobre el lado interior a “horas 12”.

EN ESTE PUNTO TOMAR EL PESO
COLOCADO EN EL LADO EXTER-
NO Y COLOCARLO EXACTAMENTE
EN LA MISMA POSICION PERO EN
EL LADO INTERNO, AYUDANDOSE
DE DIBUJAR UNA LINEA EN EL
NEUMATICO COMO REFERENCIA
(VER FIGURA A CONTINUACION).

e

N\
o)

-

- Cerrar el carter para efectuar el tercero balanceo de
la rueda (peso de 100 g (3.52 oz) posicionado en el
interior de la rueda).

Terminada la rotacion se visualizara la pantalla ilustra-
da después para indicar que la operacion ha finalizado.

Apretar el pulsador @ para volver a la pantalla
calibrados.
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FASE 3

- Desmontar la rueda del mandril y efectuar un pro-
cedimiento completo de calibrado “0” (cero) mandril
como descrito a continuacion.

- Apretando el pulsador (Fig. 67 ref. 1) com-
parecera en el monitor la siguiente pantalla:

- Después de haber comprobado que el mandril sea
descargado (sin rueda o accesorios montados), apre-

.-1::0
tar el pulsador u y cerrar el carter. El mandril
girara algunos minutos hasta visualizar la pantalla
ilustrada después:

En este punto, la maquina tiene todos los rangos de

medicién. Presione el botén @ para finalizar el
procedimiento de calibracién.

15.3.3Calibrado del/los palpador/es

Apretando el pulsador = (Fig. 67 ref. 3) compa-
recera en el monitor la siguiente pantalla:

LEYENDA

1 —Calibrado calibre distancia-diametro

2 —Calibrado palpador de anchura/grupo medidor
automatico anchura

Calibrado calibre distancia-diametro

LOS VALORES NUMERICOS QUE
SE MUESTRAN EN LAS FIGURAS
SIGUIENTES SON PURAMENTE
ILUSTRATIVOS.

v

Si se aprieta el pulsador
esta pantalla:

en el monitor aparece
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Posicionar el palpador (Fig. 68 ref. 1) sobre la brida
del mandril (Fig. 68 ref. 2).

En el monitor aparecera la siguiente pantalla para
indicar los valores medidos:

Fig. 69 2 1

236  ummam 236

LEYENDA
1 -Ejemplo de valor detectado por el palpador
2 —Ejemplo de valor en el mandril roscado

- El valor al lado del simbolo “regla” (Fig. 69 ref. 1)
debe ser igual o = 1 mm con respecto a lo indicado
arriba del palpador (Fig._69 ref. 2).

- Apretar el pulsador @

La siguiente pantalla sera visualizada en el monitor:

- Posicionar el palpador como indicado en la figura
ilustrada después:

- Apretar el pulsador @ Esperar unos segundos
hasta visualizar la pantalla siguiente:

- Posicionar el palpador contra el mandril en la parte
inferior del mismo pero sobre un diametro menor
respecto a antes como indica la imagen en la pantalla.
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- Apretar el pulsador @

En el monitor aparecera la siguiente pantalla:

Medir el diametro exacto de una llanta (véase Fig. 70)
e introducirlo en la pantalla presente en el monitor

apretando los pulsadores o =

- Montar la rueda medida sobre la equilibradora y
bloquearla sobre el mandril.

- Llevar el cojinete del palpador (Fig. 71 ref. 1) so-
bre el borde interior de la rueda hacia arriba (véase
Fig. 71).

- Apretar el pulsador @ para terminar la opera-
cién. En el monitor aparecera la siguiente pantalla:

El calibrado del calibre distancia-diAmetro ha finali-
zado.
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Calibrado palpador de anchura (estandar en algunos

modelos)

LOS VALORES NUMERICOS QUE
SE MUESTRAN EN LAS FIGURAS
SIGUIENTES SON PURAMENTE
ILUSTRATIVOS.

Si se aprieta el pulsador u en el monitor aparece
esta pantalla:

PARA EJECUTAR ESTE CALIBRA-
DO EL MANDRIL DEBE ESTAR
DESCARGADO (SIN RUEDA O
ACCESORIOS MONTADOS SOBRE
ESTO) Y CON EL MANDRIL NEU-
MATICO ABIERTO.

Llevar el puntal del medidor anchura (Fig. 72 ref. 1)
en correspondencia de la extremidad del mandril
(Fig. 72 ref. 2) (si neumatico llevarlo en correspon-
dencia del borde superior del mandril abierto).

MANDRIL DE TORNILLO

Fig. 72

MANDRIL NEUMATICO

Apretar el pulsador @

En el monitor aparecera la siguiente pantalla:

Llevar el puntal del medidor anchura (Fig. 73 ref. 1)
en correspondencia del plano externo de la brida
(Fig. 73 ref. 2).

Fig. 73

Apretar el pulsador @

Terminada la operacién en el monitor aparece esta
pantalla:

El calibrado del palpador anchura ha finalizado.
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Calibrado del grupo medidor de anchura automatico

(estandar en algunos modelos)

LOS VALORES NUMERICOS QUE
SE MUESTRAN EN LAS FIGURAS

Si se aprieta el pulsador u en el monitor aparece
esta pantalla:

SIGUIENTES SON PURAMENTE
ILUSTRATIVOS.

Montar el cuerpo regulador (accesorio opcional) sobre
el mandril y fijarlo en el mismo con los dispositivos
de bloqueo adecuados.

EN MAQUINAS CON MANDRIL

ASEGURESE DE QUE LA VIROLA

NO OBSTRUYA LA LECTURA DEL

SENSOR DURANTE LA FASE DE

CALIBRACION (VER FIGURA A
CONTINUACI()N). Cerrar el cubrerueda hasta llevar el sensor deteccion
anchura automatica en correspondencia del cuerpo
regulador instalado anteriormente.

Apretar el pulsador @

Terminada la operacién en el monitor aparece esta
pantalla:

El calibrado del palpador anchura automatico ha
finalizado.
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16.0 SENALIZACIONES DE ERROR

Durante el funcionamiento de la equilibradora, debido a maniobras erradas realizadas por el operador o debido
a dispositivos dafiados, puede aparecer en el monitor un cédigo de error.
Después se indica la lista de dichos errores.

Cadigos de error Descripcion
2 Velocidad prevista rueda no alcanzada
3 Superacién calibrado
4 Estabilidad velocidad rueda fuera tolerancia
5 Error calibrado encoder
6 Muestras encoder no suficientes
7 Error calibrado mandril
8 Valores de calibracién Piezo fuera de tolerancia
9 Rotaciones rueda no completadas
11 Calibracién ganancia incorrecta
14 Error de firmware
15 Muestras Runout no suficientes
28 Error calibrado piezo
29 Distancia fuera de tolerancia
31 Calibre distancia-diametro suministrado
32 Formato parametros cuadro incompatible

16.1 Senalizaciones de error Kit impresora (opcional)

Codigos de error

Descripcion

10022

Faltan los servicios de bluetooth necesarios

10050

Red bluetooth inactiva
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16.2 Senalizaciones de error_del servicio

TEg-Link (estandar en algunos mode-
los)

Para obtener mas informacién sobre los mensajes de
error del servicio TEq-Link, consulte el manual “TEg-
Link Workshop” c6digo M03211.

16.3 Desbloqueo de emergenciaen los mo-
delos con mandril neumadtico

En caso de un corte de energia, el mandril neumatico
podria permanecer cerrado, manteniendo la rueda
bloqueada. Para activar el desbloqueo de emergencia
desconectar la alimentacion neumatica del grupo filtro
reductor lubricador (Fig. 74 ref. 1) y alimentar el
sistema de desbloqueo de emergencia conectando la
fuente de alimentacién al empalme (Fig. 74 ref. 2).
Bajar la palanca (Fig. 74 ref. 3) a la posicién “ON”
para abrir el mandril y soltar la rueda. Al final, repo-
sicionar la palanca (Fig. 74 ref. 3) en “OFF” y res-
tablecer la conexion neumatica en el grupo de filtro
reductor lubricador (Fig. 74 ref. 1).

Fig. 74

17.0 MANTENIMIENTO NORMAL

ANTES DE HACER CUALQUIER IN-
TERVENCION DE MANTENIMIEN-
TO NORMAL O REGULACION, LLE-
VAR EL INTERRUPTOR GENERAL
A “0”, DESCONECTE EL EQUIPO
DE LA FUENTE DE ALIMENTA-
CION, PRESTANDO ATENCION A
LA DESCONEXION ELECTRICA
MEDIANTE LA COMBINACION
TOMA/ENCHUFE. COMPRUEBE
QUE TODAS LAS PIEZAS MOVILES
ESTAN PARADAS.

ANTES DE CUALQUIER INTER-
VENCION DE MANTENIMIENTO
ASEGURARSE DE QUE NO ESTEN
RUEDAS AJUSTADAS EN EL MAN-
DRIL.

DESCONECTAR LA MAQUINA NEU-
MATICAMENTE (PARA LOS MODE-
LOS CON MANDRIL NEUMATICO).

Para garantizar el buen funcionamiento de la maquina
es necesario seguir las instrucciones descritas a con-
tinuacién, efectuando una limpieza diaria o semanal
y un mantenimiento periédico cada semana.

Las operaciones de limpieza y de mantenimiento nor-
mal deberan ser realizadas por personal autorizado
siguiendo las instrucciones descritas a continuacién.

e Eliminar de la maquina los residuos de polvo de
neumatico y los restos de otros materiales utilizando
un aspirador..

NO SOPLAR CON AIRE COMPRIMIDO.

* No usar disolventes para la limpieza del regulador
de presion.

iiLOS DANOS PROVOCADOS POR
EL INCUMPLIMIENTO DE LAS IN-
DICACIONES ANTERIORES NO SE
CONSIDERARAN RESPONSABILI-
DAD DEL FABRICANTE Y PODRAN
SER MOTIVO DE ANULACION DE
LA GARANTIA!!
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18.0 DATOS TECNICOS

18.1 Datos técnicos eléctricos

Max. potencia absorbida (W) 100
Tension (V) 110-230

Alimentacion Fases 1

Frecuencia (Hz) 50/60
Absorcién de corriente tipico (A) 0.3
Velocidad de rotacién (rev./min.) < 100

18.2 Datos técnicos mecdnicos
En los modelos En los modelos
con mandril roscado con mandril neumatico

Precisién equilibrado (g) + 1 (0.04 o0z)
Ancho llanta (pulgadas) 1.5 + 22

Didmetro llanta (pulgadas)

10 + 26 (manualmente hasta 30)

Diametro max rueda (pulgadas) 43
Ancho max. rueda (mm) 500 (19.69”)
Tiempo ciclo (sec) 6
Nivel de emision sonora (dBA) < 70
Peso max. rueda (kg) 70 (155 1bs)

Presion aire recomendada (bar)

8 + 10 (116 + 145 psi)

En los modelos|En los modelos
En los modelos|En los modelos
con mandril con mandril
con mandril con mandril .
. roscado neumatico
roscado neumatico
alpador de alpador de y medidor y medidor
y pa’p y pa’p automatico automatico
anchura anchura
anchura anchura
| Peso (Kg) 145 (320 1bs) | 150 (331 1bs) | 140 (309 1bs) | 145 (320 Ibs)
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18.3 Dimensiones

Fig. 75

1320* mm
51.97"
1300 mm
51.18"
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1215 mm / 47.83"(mandril roscado)

965 mm

37.99" 1250 mm / 49.21"(mandril neumatico)
990* mm 1345* mm

38.98" 52.95"

* Estandar en algunos modelos
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19.0 ALMACENAMIENTO

Para guardar la maquina durante mucho tiempo pri-
mero debe desconectarse de la alimentacion y luego
protegerse para evitar que se deposite polvo encima.
Ademas se deben engrasar las partes que al secarse
pueden quedar perjudicadas.

20.0 DESGUACE

Cuando se decida no volver a utilizar mas la maquina,
es aconsejable dejarla fuera de servicio quitando los tu-
bos a presion de unién. Para el desmantelamiento hay
que considerar la maquina como un desecho especial
y separar los materiales en grupos homogéneos. Eli-
minar los materiales de acuerdo con las leyes vigentes.

Instrucciones acerca del correcto manejo
de los residuos de aparatos eléctricos y
electronicos (RAEE) en conformidad con

lo dictado en el decreto legislativo italiano

49/14

Al fin de informar los usuarios sobre la modalidad de
la correcta eliminacién del producto (como solicitado
por el articulo 26, apartado 1 del decreto legislativo
italiano 49/14), se comunica lo que sigue: el signifi-
cado del simbolo del bidén cruzado que esta sobre
el aparato indica que el producto no debe ser echado
en la basura indiferenciada (es decir junta a los “resi-
duos urbanos mezclados”), pero debe ser manejado
por separado,con el propésito de someter los RAEE
a las operaciones especiales para su reutilizacién o
tratamiento, para retirar y eliminar de forma segura
las sustancias peligrosas para el medio ambiente y
eliminar y reciclar las materias primas que pueden
ser reutilizadas.

Fig. 76

21.0 DATOS DE LA PLACA

‘Butler

ENGINEERING and MARKETING S PA.

Via Dell’Ecologia, 6
42047 ROLO (RE)

{C€

La validez de la Declaracion de Conformidad entre-
gada con el presente manual se extiende también
a los productos y/o dispositivos que se aplican al
modelo de maquina objeto de la Declaracion de
Conformidad.

MODEL

i |

SERIAL N*

ATENCION: SE PROHIBE TER-
MINANTEMENTE INTERVENIR,
GRABAR, ALTERAR O EXTRAER
LA TARJETA DE IDENTIFICACION
DE LA MAQUINA; NO CUBRAN LA
TARJETA CON TABLEROS PRO-
VISORIOS ETC... YA QUE DEBE
RESULTAR SIEMPRE VISIBLE.

Mantener dicha tarjeta siempre limpia, sin grasa ni
suciedad en general.

ADVERTENCIA: En caso que, accidentalmente, la
tarjeta de identificacion resulte danada (separada de
la mdquina, rota o ilegible aunque sea parcialmente)
se deberad notificar inmediatamente a la empresa
fabricante.

22.0 ESQUEMAS FUNCIONALES

Sucesivamente estan ilustrados los esquemas funcio-
nales de la maquina.
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LEYENDA

1 — Cable alimentacién L=2000

2 — Interruptor con toma cableado

3 — Cable de interruptor a transformador

4 — Fusible

5 — Transformador

6 — Kit tarjeta potencia 90W-380/P

7 — Motor CC

8 — Cable de tierra soporte motor

9 — Cable sensor posicion rueda
10 — Tarjeta encoder
11 - Piezo con cable anterior
12 — Piezo con cable
13 — Potenciémetro con cable
14 — Tarjeta linea 6ptica
15 — Cable para micro pedal (para los modelos con mandril neumatico)
16 — Interruptor final de carrera MV15 (para los modelos con mandril neumatico)
17 — Cable para micro proteccién rueda
18 — Interruptor final de carrera MV15
19 — Cable para electrovalvula EV-O (para los modelos con mandril neumatico)
20 - Cable para electrovalvula EV-C (para los modelos con mandril neumaético)
21 - Montaje electrovalvula (para los modelos con mandril neumatico)
22 — Cable alimentacién 24V + serial
23 - Kit tarjeta pantalla
24 — Pantalla 22”
25 - Cableado teclado 7 teclas
26 — Teclado 7 teclas
27 — luminador
28 — Laser de linea (con cable) (para equilibradoras certificadas por la FDA con laser lineal calibrado)
29 — Cable alargador potenciémetro anchura

(para equilibradoras con palpador de anchura manual)
30 — Potenciémetro con cable blindado
(para equilibradoras con palpador de anchura manual)

31 - Esquema eléctrico GAR374 (solo maquinas no certificadas FDA)
32 - Cable alargador sensor ultrasonidos (para Run-out GAR373)
33 — Tarjeta Run-out (para Run-out GAR373)
34 - Sensor ultrasonidos (para Run-out GAR373)
35— CAN to BTH & RS232 (para GAR329)
36 — Cable 2 hilos (para GAR329)
37 - Tarjeta sensor ultrasonidos (para equilibradoras con anchura automatica)
38 - Conjunto cable tarjeta anchura (para equilibradoras con anchura automatica)
39 - Conjunto cable alargador (para equilibradoras con anchura automatica)
40 - Cable alimentacién 2 m enchufe EUA
41 - Interruptor con toma cableado - UL/CSA
42 — Fusible
43 - Fusible
44 — Alargador 1 mt para cable USB A
45 - Esquema transformador cable monitor
46 — Cable de conexion a tierra del transformador de bastidor
47 — Cable de conexion a tierra del transformador UL/CSA
48 — Transformador
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LEYENDA
1 - Kit tarjeta potencia 90W
2 — Convertidor wi-fi + alargador wifi
3 — Cable de alimentaciéon 24V+ serial con conector
4 — Cable wi-fi equilibradora con conector

LIBRAK360WSON - LIBRAK360PWSON

|
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LEYENDA

P — Fuente aire

FRL - Filtro ajuste y lubrificacién

VS - Valvula de desbloqueo

EV - Electrovalvula

CPGR - Cilindro neumatico grupo giratorio

P1 — Alimentacién VS (tnicamente para desbloqueo)
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En los modelos con mandril roscado

Kit tarjeta potencia
90W - 380/P
conectorizados

Kit tarjeta pantalla\

\
Dispositivo laser "a las 12"

Kit impresora —

Kit tarjeta potencia
90W - 380/P

. . conectorizados
Kit tarjeta pantalla\,

Dispositivo laser "a las 12"

Kit impresora —

/.-

Run-out ————

LA :
;\‘/ Al
%

=9

\,74
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Dichiarazione di Conformita

| Declaration of Conformity

== — Konformitatserklarung
Déclaration de Conformité

Declaracion de Conformidad

Engineerihg an.d Marketing

Noi BUTLER ENGINEERING AND MARKETING S.p.A.s.u.
We / Wir / Nous / Nosotros Via dell’Ecologia, 6
42047 Rolo RE ITALIA

dichiariamo sotto la nostra esclusiva responsabilita che il prodotto
declare, undertaking sole responsibility, that the product

erklaren unter unserer alleinigen Verantwortung, dass das Produkt

déclarons, sous notre entiere responsabilité, que le produit

declaramos bajo nuestra exclusiva responsabilidad, que el producto

Equilibratrice
Wheel Balancer
Auswuchtmaschine
Equilibreuse de roue
Equilibradora

al quale questa dichiarazione si riferisce/risponde alle sey  =ti Direttiv. .pplicabilj
to which this declaration applies is in copipliance with the following &, »able Directives:

auf das sich diese Erklaerung bezieht, dgh nachstehende vendbaren i. 2en entspricht:
objet de cette déclaration est cgnforme aux Direc. 2s. licables suiv. .es:

al que se refiere esta declaracidn cumple con las sig. ntes 'mas aplicables:

2006/42/CE Direttiva Macchine
2014/30/UE Direttiva Compatibilita Elettrophagnetica

Per la conformita alle suddette direttive sono stage seguite le seguenti. =me Armonizzate:
To comply with the above mentioned Directives, we have followed the follow.. “armonized ¢ “tives:

In Ubereinstimmung mit 0.g. Richtlinien wurden folgende farmonisierte Normen . »lat:

Pour la conformité aux normes ci-dessus, nous avons sgivi les normes harmonisées ‘antes:

Para la conformidad a las Normas arriba mencionadag} hemos seguid® as siguientes nc. 's armonizadas;

Sicurezza del ri. mario — b ncipi genepdli di progettazione — Valutazione del rischio

e riduzior  uel rischio

UNI EN ISO 12100:2010

Sicure za del macchinario — Equipaggiamento elettrico delle macchine —

Parte  Regole genere

CEI EN 60204-1:2018

La persona preposta a gOstituire il fascic 'o tecnit ‘ler S.p.Afs.u.
The technical documentatiop file is constituted by Bu. r S.p./ s.u.

Vorgesetzte Rechtspersonffir die Erstellung des techri. she  Lastenheftes ist
La société Butler S.p.A.gfu. est 'organisr  délégué ala sentation de la dogumentation technique.
Butler S.p.A.s.u. es engargata a la con: .ucién del archivc  =nico.

Rolo,

I modello della presente dichiarazione & conforme alla norma UNI CE| EN ISO/IEC 17050-1
The version of this declaration conforms to the regulation

Das Modell der vorliegenden Erklarung entspricht der Norm

Le modeéle de la présente déclaration est conforme a la norme

El modelo de la presente declaracién cumple la norma



Dichiarazione di Conformita

Declaration of Conformity
Konformitétserkidrung
Déclaration de Conformité
VEHICLE SERVICE GROUP Declaracién de Corformidad

a T2 company

Vehicle Service Group Italy S.r.l.
MNoi via Brunelleschi, 9
We / Wir / Nous / Nosotros 44020 San Giovanni di Ostellato (Ferrara) — ITALIA

dichiariamo sotto la nostra esclusiva responsabilita che il prodotto
declare, undetaking sole responsibility, that the product

erkidren unter unserer alleinigen Verantwortung, dass das Produkt

declarons, sous notre entiére responsabilité, que le produit,

declaramos bajo nuestra exclusiva responsabilidad, que el producto

Equilibratrice / Wheel balancer
Radauswuchtmashinen / Equilibreuse
Equilibradora
al quale questa dichiarazione si riferisce, risponde alle seguenti Diréttive applicabili:
to which this declaration applies is in compliance with the following applicable Diréetives:
auf das sich diese Erklaerung bezieht, den nachstehenden anwendbaren Normen entsprichtl
objet de cette déclaration est conforme aux Directives applicables suivantes:
al que se refiers esta declaracion cumple con las siguientes Normas aplicables:
2006/42/CE Direttiva Macchine
2014/30/UE Direttiva Compatibilita Elettromagnetica

Per la conformita alle suddette direttive sono state seguite le seguenti Norime Armonizzate:
To comply with the above mentioned Directives, we have followed the following harménized dire ctive s:

In Ubereinstimmung mit o.g. Richtlinien wurden folgende harmonisierte Nomen befolgt.

Pour la conformité aux normes ci-dessus, nous avons suivi les normes harmonisées suikantes:

Para la conformidad a las Normas amiba mencionadas, hemos seguido las sigliente s normas armonizadas.

UNI EN ISO 12100:2010 Sicurezza del macchinario — Principi gefierali di progettazione - Valutazione del rischio e
riduzione del rischia
CEIl EN 60204-1:2018 Sicurezza del niacchinario — Equipaggiamento eletirico delle macchine - Parte 1: Regole generali

La persona preposta a costruire il fascicolo tecnico é Vehicle Service Group Italy S.r.l.
The technical documentafion file is constifuted by Vehicle Service Group ltaly S.r.l.
Vorgesetzte Rechtsperson fir die Erstellung des technischen Lasfenheftes ist Vehicle Service Group ltaly S.rl.
La societé Vehicle Service Group ltaly S.rl. est lorganisme délégué & la presentation de la documentation technigue.
Vehicle Service Group ltaly S.r.l. es encargata a la constitucion del archivo técnico.
SIMONE FERRARI

VP VSG Europe Managing Director

Y

S.G. di Ostellato, / / F
‘\:L"\, L2 ;.-\.WL—_JE./
|
Il modello della presente dichiarazione é conforme alla norma UNI CEI EN ISOQ/IEC 170501

_ The ion of this declaratic forms to the latic
128 4-DO00aE 01 /07 0a s et Eeler ereraton o hers

Le modéle de la présente déclaration est conforme a fa norme
El modelo de la presente declaracion cumple la horma



VSG

VEHICLE SERVICE GROUP P

a Ty company

UK Declaration of Conformity

UK
CA

Vehicle Service Group Italy S.r.l.

via Brunelleschi, 9

44020 San Giovanni di Ostellato (Ferrara) — ITALIA

declare, undertaking sole responsibility, that the product

Wheel balancer

to which this declaration applies is in compliance with the following applicable Regulations:

The Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016

Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

To comply with the above mentioned Regulations, we have followed, totally, the following designated standards

BS EN ISO 12100:2010

BS EN 60204-1:2018

BS EN 61000-6-3:2007
+A1:2011 +AC:2012

BS EN 61000-6-2:2005
+AC:2005

S.G.di Ostellato, / /

Safety of machinery."General principles for design. Risk assessment and risk

reduction.

Safety of machinery. Electrical equipment of machines. General requirements.

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 8-3. Generic Standards - Emission
standard for residential, commercial and light-industrial environments.

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-2. Generic Standards - Immunity

for industrial environments.

The technical documentation file is constituted by

UK1296-DCO13P 01/07/2023

VEHICLE SERVICE GROUP UK LTD
3 Fourth Avenue

Bluebridge Industrial Estate
Halstead

Essex C09 2SY

United Kingdom

SIMONE FERRARI
VP VSG Europe Managing Director
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The version of this declaration conforms to the standard BS EN ISO/IEC 17050- 1:2010




